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Schwerpunkt /
center of gravity
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technische Anderungen vorbehalten/
o technical changes reserved
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fehlende Male sind den 3D-Daten zu entnehmen /
take missing dimensions from the 3D-model
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Zeichnung und 3D-Modell zeigen vereinfachte Geometrien /
drawing and the 3D-model show simplified geometry

M 6 (2X) [Bezeichnung 7 description Abteilungskennzeichen / depart ID

max. Anzugsdrehmoment / NCT Basiselektronik montiert auf Mover AT9014-1070-0550 XTS

max. thightening torque: 3 Nm NCT basic electronics mounted on mover AT9014-1070-0550  [pokumentennummer T docurment number

AT8300-1100-0100 0000013130
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