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1 前言
| 前言

1.1 文档说明
| 文档说明

本说明仅适用于熟悉国家标准且经过培训的控制和自动化工程专家。
在安装和调试组件时，必须遵循文档和以下说明及解释。
操作人员应具备相关资质，并始终使用最新的生效文档。

相关负责人员必须确保所述产品的应用或使用符合所有安全要求，包括所有相关法律、法规、准则和标准。

免责声明

本文档经过精心准备。然而，所述产品正在不断开发中。
我们保留随时修改和更改本文档的权利，恕不另行通知。
不得依据本文档中的数据、图表和说明对已供货产品的修改提出赔偿。

商标

Beckhoff®、ATRO®、EtherCAT®、EtherCAT G®、EtherCAT G10®、EtherCAT P®、MX-System®、Safety over
EtherCAT®、TC/BSD®、 TwinCAT®、TwinCAT/BSD®、TwinSAFE®、XFC®、XPlanar® 和 XTS®是 Beckhoff
Automation GmbH
的注册商标并由其授权使用。本出版物中所使用的其它名称可能是商标名称，任何第三方出于其自身目的使用
它们可能会侵犯商标所有者的权利。

EtherCAT®是注册商标和专利技术，由 Beckhoff Automation GmbH 授权使用。

版权所有

© Beckhoff Automation GmbH。
未经明确授权，不得复制、分发、使用和传播本文档内容。
违者将被追究赔偿责任。Beckhoff Automation GmbH 保留所有发明、实用新型和外观设计专利权。

第三方商标

本文档可能使用了第三方商标。有关商标信息，可以访问：https://www.beckhoff.com/trademarks。

1.2 安全信息
| 安全信息

安全规范

为了确保您的使用安全，请务必仔细阅读
并遵守本文档中每个产品的安全使用说明。

责任免除

所有组件在供货时都配有适合应用的特定硬件和软件配置。严禁未按文档所述修改硬件或软件配置，否则，德
国倍福自动化有限公司对由此产生的后果不承担责任。

人员资格

本说明仅供熟悉适用国家标准的控制、自动化和驱动工程专家使用。

警示性词语

文档中使用的警示信号词分类如下。为避免人身伤害和财产损失，请阅读并遵守安全和警告注意事项。

https://www.beckhoff.com/trademarks
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人身伤害警告

 危险
存在死亡或重伤的高度风险。

 警告
存在死亡或重伤的中度风险。

 谨慎
存在可能导致中度或轻度伤害的低度风险。

财产或环境损害警告

注意
可能会损坏环境、设备或数据。

操作产品的信息

这些信息包括：
有关产品的操作、帮助或进一步信息的建议。

1.3 信息安全说明
| 信息安全说明

Beckhoff Automation GmbH & Co.KG (简称 Beckhoff) 的产品，只要可以在线访问，都配备了安全功能，支
持工厂、系统、机器和网络的安全运行。尽管配备了安全功能，但为了保护相应的工厂、系统、机器和网络免
受网络威胁，必须建立、实施和不断更新整个操作安全概念。Beckhoff 所销售的产品只是整个安全概念的一
部分。客户有责任防止第三方未经授权访问其设备、系统、机器和网络。它们只有在采取了适当的保护措施的
情况下，方可与公司网络或互联网连接。

此外，还应遵守 Beckhoff 关于采取适当保护措施的建议。关于信息安全和工业安全的更多信息，请访问本公
司网站 https://www.beckhoff.com/secguide。

Beckhoff 的产品和解决方案持续进行改进。这也适用于安全功能。鉴于持续进行改进，Beckhoff 明确建议始
终保持产品的最新状态，并在产品更新可用后马上进行安装。使用过时的或不支持的产品版本可能会增加网络
威胁的风险。

如需了解 Beckhoff 产品信息安全的信息，请订阅 https://www.beckhoff.com/secinfo 上的 RSS 源。

https://www.beckhoff.com/secguide
https://www.beckhoff.com/secinfo
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2 概述
| 概述

PLC 库 Tc3_EtherCATDiag 是用于对 EtherCAT 从站进行扩展诊断。

功能块 FB_ReadCoEDiagHistory 和 FB_ReadCoEDiagHistory_Axis 可用于读取支持 CoE 诊断历史对象的
EtherCAT 从站。

系统要求

目标系统 Win10、Win11
IPC 或 CX（x86、x64、Arm®）

最低 TwinCAT 版本 3.1.4024.57
最低 TwinCAT 等级 TC1200 TC3 PLC

使用 TwinCAT 3 Eventlogger
目标系统上必须配备 TwinCAT 3 Eventlogger。PLC 库 Tc3_EtherCATDiag 的功能块依赖于
TwinCAT 3 Eventlogger，若无此组件则无法正常工作。

https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tc3_eventlogger/index.html?id=4681858500816945042
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3 功能块
| 功能块

3.1 FB_CoE_DiagHistory_Read | FB_CoE_DiagHistory_Read

功能块 FB_ReadCoEDiagHistory 可以读取支持 CoE 诊断历史对象的 EtherCAT 从站。The EtherCAT 从站必
须符合 ETG 标准。

该功能块使用 TwinCAT 3 Eventlogger，若无此组件则无法运行。

语法
VAR_INPUT
    sNetId          :  T_AmsNetId;
    nSlaveAddr      :  UINT;
    bEnable         :  BOOL;
    bAck            :  BOOL;
    tTimeout        :  TIME := DEFAULT_ADS_TIMEOUT;
    tReadInterval   :  TIME := T#10S;
    stOptions       :  ST_CoE_DiagHistory_Options;
END_VAR
VAR_IN_OUT
    aDiagHistory    :  ARRAY[*] OF ST_CoE_DiagHistory_Entry; 
END_VAR
VAR_OUTPUT
    bBusy           :  BOOL; 
    bValid          :  BOOL;
    bError          :  BOOL;
    hrErrorCode     :  HRESULT; 
    ipErrorMessage  :  I_TcMessage := fbResult; 
    stInfo          :  ST_CoE_DiagHistory_Info;
END_VAR

 Inputs

名称 Type Description
sNetId T_AmsNetId EtherCAT 主站的 NetID
nSlaveAddr UINT 从站的端口地址
bEnable BOOL 沿触发：读取一次诊断历史记录。

连续触发：重复读取诊断历史记录（参见
tReadInterval）。
对于每个新边沿，重置所有内容。然后，重新建立连接并
读取从站。

bAck BOOL 当 bAck 被触发时，所有消息均被确认。
tTimeout TIME 功能块中相应 ADS 读取/写入的超时时间。此处的默认

ADS 超时时间为 5 秒。
tReadInterval TIME 当“bEnable”信号为始终为True时，重复读取从站的时

间间隔。默认时间间隔为 10 秒。
stOptions ST_CoE_DiagHistory_Option

s [} 13]
处理 CoE 诊断历史记录的控制参数

https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tc3_eventlogger/index.html?id=4681858500816945042
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 输入/输出

名称 Type 描述
aDiagHistory ARRAY[*] OF

ST_CoE_DiagHistory_Entry
[} 12]

ST_CoE_DiagHistory_Entry 中任意长度的数组会被分配
给此输入/输出变量。FB 会自动适配数组的长度。如果该
长度过短，则从站的诊断历史对象中较旧的消息会被忽
略。如果该长度过长，则多余的条目会被删除。
由于 ETG 标准规定诊断历史对象最多包含 250 条消息，因
此长度超过 250 是无效的。

 输出

名称 Type 描述
bBusy BOOL 简单的busy信号，表示功能块正在读取从站。
bValid BOOL 已成功读取诊断历史对象，且发出的消息有效。
bError BOOL 一旦出现情况，则变为 TRUE。
hrErrorCode HRESULT 如果有 bError信号，则返回错误代码。
ipErrorMessage I_TcMessage 如果有bError 信号，则返回详细信息。此处使用的接口指

针始终有效（不能为零），且类型为 I_TcMessage。特别
是，相应的错误会立即以纯文本形式显示在 PLC
OnlineView 中。

stInfo ST_CoE_DiagHistory_Info
[} 12]

提供来自所读取的 EtherCAT 从站诊断历史对象的信息。
其中包括所使用的缓冲模式以及关于可用消息的信息。该
输出仅在成功执行读取操作后才会更新。

要求

TwinCAT 版本 硬件 要集成的库
TwinCAT 3.1 Build 4024.57
及以上

x86、x64、Arm® Tc3_EtherCATDiag

3.2 FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis | FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis

功能块 FB_ReadCoEDiagHistory_Axis 是功能块 FB_ReadCoEDiagHistory [} 8] 的变体，可以为它分配一个
AXIS_REF 类型的结构体，不能地址。仅输出属于设备或特定轴的消息（例如，对于 AX8206 双轴模块）。

该功能块使用 TwinCAT 3 Eventlogger，若无此组件则无法运行。

语法
VAR_INPUT
    sNetId           :  T_AmsNetId;
    nSlaveAddr       :  UINT;
    bEnable          :  BOOL;
    bAck             :  BOOL;
    tTimeout         :  TIME := DEFAULT_ADS_TIMEOUT;
    tReadInterval    :  TIME := T#10S;
    stOptions        :  ST_CoE_DiagHistory_Options;

https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tc3_eventlogger/index.html?id=4681858500816945042
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END_VAR
VAR_IN_OUT
    aDiagHistory     :  ARRAY[*] OF ST_CoE_DiagHistoryEntry;
END_VAR
VAR_INPUT 
    refAxis          :  REFERNCE TO AXIS_REF;
END_VAR
VAR_OUTPUT
    bBusy            :  BOOL; 
    bValid           :  BOOL;
    bError           :  BOOL;
    hrErrorCode      :  HRESULT; 
    ipErrorMessage   :  I_TcMessage := fbResult; 
    stInfo           :  ST_CoE_DiagHistory_Info;
END_VAR

 Inputs

名称 Type 描述
sNetId T_AmsNetId 该输入未使用，不应予以分配。
nSlaveAddr UINT 该输入未使用，不应予以分配。
bEnable BOOL 沿触发：读取一次诊断历史记录。

连续触发：重复读取诊断历史记录（参见
tReadInterval）。
对于每个新边缘，首先重置所有内容。然后，重新建立连
接并读取从站。

bAck BOOL 当 bAck 被触发时，所有消息均被确认。
tTimeout TIME 功能块中相应 ADS 读取/写入的超时时间。默认 ADS 超时

时间为 5 秒。
tReadInterval TIME 当“bEnable”信号为始终为True时，重复读取从站的时

间间隔。默认时间间隔为 10 秒。
stOptions ST_CoE_DiagHistory_Option

s [} 13]
处理 CoE 诊断历史记录的控制参数

refAxis REFERNCE TO AXIS_REF 轴的 AXIS_REF，从中可以确定相应从站的地址。

 输入/输出

名称 Type 描述
aDiagHistory ARRAY[*] OF

ST_CoE_DiagHistory_Entry
[} 12]

ST_CoE_DiagHistory_Entry 中任意长度的数组会被分配
给此输入/输出变量。FB 会自动适配数组的长度。如果该
长度过短，则从站的诊断历史对象中较旧的消息会被忽
略。如果该长度过长，则多余的条目会被删除。
由于 ETG 标准规定诊断历史对象最多包含 250 条消息，因
此长度超过 250 是无效的。
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 输出

名称 Type 描述
bBusy BOOL 简单的busy信号，表示功能块正在读取从站。
bValid BOOL 已成功读取诊断历史对象，且发出的消息有效。
bError BOOL 一旦出现情况，则变为 TRUE。
hrErrorCode HRESULT 如果有 bError信号，则返回错误代码。
ipErrorMessage I_TcMessage 如果有bError 信号，则返回详细信息。此处使用的接口指

针始终有效（不能为零），且类型为 I_TcMessage。特别
是，相应的错误会立即以纯文本形式显示在 PLC
OnlineView 中。

stInfo ST_CoE_DiagHistory_Info
[} 12]

提供来自所读取的 EtherCAT 从站诊断历史对象的信息。
其中包括所使用的缓冲模式以及关于可用消息的信息。该
输出仅在成功执行读取操作后才会更新。

要求

TwinCAT 版本 硬件 要集成的库
TwinCAT 3.1 Build 4024.57
及以上

x86、x64、Arm® Tc3_EtherCATDiag
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4 数据类型
| 数据类型

4.1 ST_CoE_DiagHistory_Entry | ST_CoE_DiagHistory_Entry

语法
TYPE ST_CoE_DiagHistory_Entry :
STRUCT
    eMsgType      :  E_CoE_0x10F3_DiagHistory_MsgType;  
    bAckStatus    :  BOOL;   
    stTimeStamp   :  TIMESTRUCT;     
    {attribute 'displaymode':='hex'}
    nDiagCode     :  UDINT;   
    eDiagCodeType :  E_CoE_0x10F3_DiagHistory_DiagCodeType;  
    {attribute 'displaymode':='hex'}
    nTextId       :  UINT;
    nModuleNo     :  UINT;
    nChannelNo    :  UINT;
    sMsgText      :  STRING(DiagHistory_Parameters.cMsgStringLength);
END_STRUCT
END_TYPE

参数

名称 Type 描述
eMsgType E_CoE_0x10F3_DiagHistory_

MsgType [} 14]
消息/诊断的类型
使用 TO_STRING() 方法可以将其转换为字符串。

bAckStatus BOOL 确认消息的状态
stTimeStamp TIMESTRUCT 时间戳
nDiagCode UDINT 诊断代码 - 数值
eDiagCodeType E_CoE_0x10F3_DiagHistory_

DiagCodeType [} 14]
诊断代码的类型
使用 TO_STRING() 方法可以将其转换为字符串。

nTextId UINT 文本 ID
nModuleNo UINT 如果信息是特定于模块的消息，则在此处输出模块编号或

插槽编号（从 1 开始）。
nChannelNo UINT 如果信息是特定于轴的消息，则在此处输出通道编号或轴

编号（从 1 开始）。
仅限倍福自动化公司的驱动器支持此信息。

sMsgText STRING 消息文本

4.2 ST_CoE_DiagHistory_Info | ST_CoE_DiagHistory_Info

该结构体提供关于 EtherCAT 从站中与 EtherCAT 诊断相关的设置信息。

语法
TYPE ST_CoE_DiagHistory_Info :
STRUCT
    nMaxNoOfMsgs            : UINT;   
    eBufferMode             : E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode;   
    bNewMsgsAvail           : BOOL;   
    bEmergSendingEnabled    : BOOL;   
    bInfoMsgsDisabled       : BOOL;   
    bWarnMsgsDisabled       : BOOL;   
    bErrMsgsDisabled        : BOOL;   
    bOldMsgsOverwritten     : BOOL;   
    bNewMsgsDiscarded       : BOOL;   
END_STRUCT
END_TYPE
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参数

名称 Type 描述
nMaxNoOfMsgs UINT EtherCAT 从站缓冲区中的最大消息数
eBufferMode E_CoE_0x10F3

_DiagHistory_
BufferMode
[} 14]

EtherCAT 从站的覆盖或确认模式

bNewMsgsAvail BOOL 自上次读取操作以来，可用的新消息。
bEmergSendingEnabled BOOL 紧急消息已启用。新的诊断消息必须作为紧急消息发送。
bInfoMsgsDisabled BOOL 信息消息已禁用。
bWarnMsgsDisabled BOOL 警告消息已禁用。
bErrMsgsDisabled BOOL 错误消息已禁用。
bOldMsgsOverwritten BOOL 缓冲区中的旧消息已被新消息覆盖（覆盖模式）。
bNewMsgsDiscarded BOOL 由于缓冲区已被未确认的消息填满，新消息被丢弃（确认

模式）。

4.3 ST_CoE_DiagHistory_Options| ST_CoE_DiagHistory_Options

语法
TYPE ST_CoE_DiagHistory_Options :
STRUCT
    nLangId                                : DINT := 1033;         
    eBufferMode                            : E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode :=
E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode.OverwriteMode;   
    bEnableEmergSending                    : BOOL := TRUE;   
    bFilterOutInfoMsgs                     : BOOL := FALSE;    
    bFilterOutWarnMsgs                     : BOOL := FALSE; 
    bFilterOutErrMsgs                      : BOOL := FALSE;
    bDisableAutoRecoverAfterConnectionErr  : BOOL := FALSE;
    bExcludeTextIdFromMsgText              : BOOL := FALSE;
END_STRUCT
END_TYPE

参数

名称 类型 描述
nLangId DINT 可选：语言 ID，

1033 = 英语（美国）（默认值）
1031 = 德语等

eBufferMode E_CoE_0x10F3_DiagHistory_
BufferMode [} 14]

覆盖或确认模式

bEnableEmergS
ending

BOOL TRUE：新的诊断消息作为紧急消息发送。
FALSE：紧急消息的发送已被禁用。新的诊断消息不作为
紧急消息发送。

bFilterOutInfoMs
gs

BOOL 信息消息不在诊断消息的输出字段中列出。

bFilterOutWarn
Msgs

BOOL 警告消息不在诊断消息的输出字段中列出。

bFilterOutErrMsg
s

BOOL 错误消息不在诊断消息的输出字段中列出。

bDisableAutoRec
overAfterConnec
tionErr

BOOL 这将禁止与 EtherCAT 诊断历史记录自动重新建立连接。
默认情况下，如果 bEnable 输入仍为 TRUE，则在发生连
接错误后会重新建立连接。

bExcludeTextIdF
romMsgText

BOOL 设置该选项可移除消息文本中的文本 ID。
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4.4 E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode | E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode

缓冲模式决定 EtherCAT 从站如何处理其错误存储器。消息以环形缓冲区的形式存储。
TYPE E_CoE_0x10F3_DiagHistory_BufferMode :
(
UNKNOWN,
OverwriteMode,
AcknowledgeMode
) USINT;
END_TYPE

值 描述
OverwriteMode 在覆盖模式下，如果环形缓冲区已满，则总是丢弃最旧的消息。
AcknowledgeMode 在确认模式下，如果环形缓冲区已满，则丢弃最旧的已确认消息。如果列表中仅有未确

认的消息，则这些消息保持不变，而最新传入的消息会被丢弃。
如果通过功能块输入 bAck 确认消息，则这些消息可被新消息覆盖。

4.5 E_CoE_0x10F3_DiagHistory_DiagCodeType | E_CoE_0x10F3_DiagHistory_DiagCodeType

该枚举指定了所输出的 DiagCode 值的类型。这些类型由 ETG 标准定义。
TYPE E_CoE_0x10F3_DiagHistory_DiagCodeType :
(
    UNKNOWN,
    NotUsed,
    ManufacturerSpecific,
    EmergencyErrorCode,
    Reserved,
    ModuleRelated,
    DeviceRelated,
    ProfileSpecific
) USINT;
END_TYPE

值 描述
UNKNOWN 未知的消息类型
NotUsed 根据标准，当前未使用 DiagCode。
ManufacturerSpeci
fic

DiadCode 是特定的，由设备制造商定义。

EmergencyErrorCo
de

DiagCode 是一个紧急代码。

Reserved DiagCode 留待将来使用。该类型尚未定义。
ModuleRelated DiagCode 与模块相关。
DeviceRelated DiagCode 与设备有关。
ProfileSpecific DiagCode 是配置文件特定的。

4.6 E_CoE_0x10F3_DiagHistory_MsgType | E_CoE_0x10F3_DiagHistory_MsgType

TYPE E_CoE_0x10F3_DiagHistory_MsgType :
(
    UNKNOWN,
    Info,
    Warning,
    Error,
    RESERVED_Value_x
) USINT;
END_TYPE
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值 描述
UNKNOWN 未知的消息类型
信息 这是一条信息消息。
警告 这是一条警告消息。
错误 这不是错误消息。
RESERVED_Value_
x

当前尚未定义其他类型的信息。这些值留待将来使用。
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5 全局参数
| 全局参数

5.1 DiagHistory_Parameters | DiagHistory_Parameters

这些参数在运行时是恒定的，但可以根据具体项目通过库管理器进行更改，并随项目属性一起保存。通过调
整，它们允许使用更长的消息文本或在消息文本中使用更多参数。由于使用了大型（部分为内部）数组，通过
调整参数可能会导致功能块实例的大小以及程序大小显著增加。

语法
VAR_GLOBAL CONSTANT
    // FB-internal read buffer - Max.  parameters/arguments buffer size per message in bytes.
    // Reduce to optimize memory resources. Increase if needed.
    cMsgParsBufferSize    : UINT(1..1000) := 128;      
 
    // FB-internal read buffer - Max. number of messages in diag history buffer. 
    // (ETG.1020 Norm states 250 max. possible messages. Not all Slaves hold this many messages).
    // Reduce to optimize memory resources. Increase if needed.
    cMaxMsgsBuffer        : UINT(1..250)  := 250;      

    // FB-internal read buffer - Max. length of message string. Reduce to optimize memory resources.
    // Increase if needed. Increase if needed.
    cMsgStringLength      : UINT(1..255) := 200;        
END_VAR
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6 全局常量
| 全局常量

6.1 Global_Version| Global_Version

所有库都有特定版本。例如，版本信息会在 PLC 功能库中标注。全局常量包含有关库版本的信息：
VAR_GLOBAL CONSTANT
   stLibVersion_Tc3_EtherCATDiag : ST_LibVersion;
END_VAR

名称 类型 描述
stLibVersion_Tc3
_EtherCATDiag

ST_LibVersion Tc3_EtherCATDiag 库的版本信息

要检查您拥有的版本是否是所需的版本，请使用函数 F_CmpLibVersion（在 PLC 库 Tc2_System 中定义）。
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7 示例
| 示例

有关此的文档
2 https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/16600107531.zip

7.1 Tc3_EtherCATDiag 示例| Tc3_EtherCATDiag 示例

示例项目包含两个程序 POU，每个 POU 均包含对 FB_CoE_DiagHistory_Read 和
FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis 的示例调用：

示例调用 FB_CoE_DiagHistory_Read

该示例包含对基本 FB 的简单调用。从站的地址通过 sNetId 和 nSlaveAddr 输入进行链接。在 bEnable 输入
端，可以单次（bReadOnce）或持续（bReadContinous）激活功能块。通过 bAck 输入可以确认消息。使用
stOptions 可以控制其他控制参数或配置。来自从站的消息保存在 aMsgArray 数组中。信号 bReadOnce 和
bAck 被循环写入为 FALSE。

https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/16600107531.zip
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示例调用 FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis

该示例包含对轴 FB 的简单调用。从站的地址通过 refAxis 确定。在 bEnable 输入端，可以单次
（bReadOnce）或持续（bReadContinous）激活功能块。通过 bAck 输入可以确认消息。使用 stOptions 可
以控制其他控制参数或配置。来自从站的消息保存在 aMsgArray 数组中。信号 bReadOnce 和 bAck 被循环写
入为 FALSE。
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下载：https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/
16600107531.zip

7.2 FB_CoE_DiagHistory_Read 的教程| FB_CoE_DiagHistory_Read 的教程

FB_CoE_DiagHistory_Read

以下教程记录了 FB_CoE_DiagHistory_Read 的简单实现。

https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/16600107531.zip
https://infosys.beckhoff.com/content/1033/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/16600107531.zip
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1. 创建一个新的 TwinCAT 解决方案并集成 Tc3_EtherCATDiag 库。

ð 通过“Scan”（扫描）可以读取所连接的硬件。
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2. 然后，您可以在“Advanced EtherCAT Settings”（高级 EtherCAT 设置）中将所需从站的 ADS 地址设置
为可见/可链接。

3. 现在，您可以声明以下变量。

ð IstAmsAdr 已链接到所需从站的 AMS 地址。
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ð FB 的调用方式与示例项目中的相同。

7.3 FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis 的教程| FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis 的教程

FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis

以下教程描述了 FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis 的简单实现。
1. 创建一个新的 TwinCAT 解决方案并集成 Tc3_EtherCATDiag 和 Tc2_MC2 库。
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2. 通过“Scan”（扫描），您可以读取所连接的硬件。在此步骤中可以自动创建运动轴。

3. 您可以声明以下变量。

4. 将 refAxis 链接到所需的轴。
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ð FB 的调用方式与示例项目中的相同：
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