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1 Vorwort

1.1 Hinweise zur Dokumentation

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs- und
Automatisierungstechnik, das mit den geltenden nationalen Normen vertraut ist.

Zur Installation und Inbetriebnahme der Komponenten ist die Beachtung der Dokumentation und der
nachfolgenden Hinweise und Erklarungen unbedingt notwendig.

Das Fachpersonal ist verpflichtet, stets die aktuell gultige Dokumentation zu verwenden.

Das Fachpersonal hat sicherzustellen, dass die Anwendung bzw. der Einsatz der beschriebenen Produkte
alle Sicherheitsanforderungen, einschliel3lich samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen
und Normen erfllt.

Disclaimer

Diese Dokumentation wurde sorgfaltig erstellt. Die beschriebenen Produkte werden jedoch standig
weiterentwickelt.

Wir behalten uns das Recht vor, die Dokumentation jederzeit und ohne Ankindigung zu Uberarbeiten und zu
andern.

Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Dokumentation kdnnen keine Anspriche auf
Anderung bereits gelieferter Produkte geltend gemacht werden.

Marken

Beckhoff®, TwinCAT®, TwinCAT/BSD®, TC/BSD®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT G10°, EtherCAT P,
Safety over EtherCAT®, TWinSAFE®, XFC®, XTS® und XPlanar® sind eingetragene und lizenzierte Marken
der Beckhoff Automation GmbH.

Die Verwendung anderer in dieser Dokumentation enthaltenen Marken oder Kennzeichen durch Dritte kann
zu einer Verletzung von Rechten der Inhaber der entsprechenden Bezeichnungen fihren.

Patente

Die EtherCAT-Technologie ist patentrechtlich geschutzt, insbesondere durch folgende Anmeldungen und
Patente:

EP1590927, EP1789857, EP1456722, EP2137893, DE102015105702

mit den entsprechenden Anmeldungen und Eintragungen in verschiedenen anderen Landern.

—
EtherCAT.

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert durch die Beckhoff
Automation GmbH, Deutschland

Copyright

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fiir den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

TE1000 Version: 1.0.1 5
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1.2 Zu lhrer Sicherheit

Sicherheitsbestimmungen

Lesen Sie die folgenden Erklarungen zu Ihrer Sicherheit.
Beachten und befolgen Sie stets produktspezifische Sicherheitshinweise, die Sie gegebenenfalls an den
entsprechenden Stellen in diesem Dokument vorfinden.

Haftungsausschluss

Die gesamten Komponenten werden je nach Anwendungsbestimmungen in bestimmten Hard- und Software-
Konfigurationen ausgeliefert. Anderungen der Hard- oder Software-Konfiguration, die tber die
dokumentierten Moglichkeiten hinausgehen, sind unzuldssig und bewirken den Haftungsausschluss der
Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Qualifikation des Personals

Diese Beschreibung wendet sich ausschliellich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs-,
Automatisierungs- und Antriebstechnik, das mit den geltenden Normen vertraut ist.

Signalworter

Im Folgenden werden die Signalwdrter eingeordnet, die in der Dokumentation verwendet werden. Um

Personen- und Sachschaden zu vermeiden, lesen und befolgen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise.

Warnungen vor Personenschaden

Es besteht eine Gefadhrdung mit hohem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
hat.

Es besteht eine Gefahrdung mit mittlerem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
haben kann.

A VORSICHT

Es besteht eine Gefadhrdung mit geringem Risikograd, die eine mittelschwere oder leichte Verletzung zur
Folge haben kann.

Warnung vor Umwelt- oder Sachschéaden

Es besteht eine mdgliche Schadigung fir Umwelt, Gerate oder Daten.

Information zum Umgang mit dem Produkt

d Diese Information beinhaltet z. B.:
1 Handlungsempfehlungen, Hilfestellungen oder weiterfiihrende Informationen zum Produkt.

6 Version: 1.0.1 TE1000
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1.3 Hinweise zur Informationssicherheit

Die Produkte der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG (Beckhoff) sind, sofern sie online zu erreichen sind,
mit Security-Funktionen ausgestattet, die den sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und
Netzwerken unterstlitzen. Trotz der Security-Funktionen sind die Erstellung, Implementierung und stéandige
Aktualisierung eines ganzheitlichen Security-Konzepts fur den Betrieb notwendig, um die jeweilige Anlage,
das System, die Maschine und die Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu schiitzen. Die von Beckhoff
verkauften Produkte bilden dabei nur einen Teil des gesamtheitlichen Security-Konzepts. Der Kunde ist
dafur verantwortlich, dass unbefugte Zugriffe durch Dritte auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen und
Netzwerke verhindert werden. Letztere sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet
verbunden werden, wenn entsprechende SchutzmalRnahmen eingerichtet wurden.

Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Beckhoff zu entsprechenden Schutzmalinahmen beachtet werden.
Weiterfuhrende Informationen Uber Informationssicherheit und Industrial Security finden Sie in unserem

https://www.beckhoff.de/secquide.

Die Produkte und Lésungen von Beckhoff werden standig weiterentwickelt. Dies betrifft auch die Security-
Funktionen. Aufgrund der stetigen Weiterentwicklung empfiehlt Beckhoff ausdricklich, die Produkte standig
auf dem aktuellen Stand zu halten und nach Bereitstellung von Updates diese auf die Produkte aufzuspielen.
Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Produktversionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Hinweise zur Informationssicherheit zu Produkten von Beckhoff informiert zu sein, abonnieren
Sie den RSS Feed unter https://www.beckhoff.de/secinfo.

TE1000 Version: 1.0.1 7
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Ubersicht BEGKHOFF
2 Ubersicht

Die SPS-Bibliothek Tc3_EtherCATDiag wird zur erweiterten Diagnose von EtherCAT Slaves genutzt.

Mit den Funktionsbausteinen FB_ReadCoEDiagHistory und FB_ReadCoEDiagHistory Axis kdnnen
EtherCAT Slaves, die das CoE Diag History Object unterstiitzen, ausgelesen werden.

Systemvoraussetzung
Target System Win10, Win11
IPC or CX, (x86, x64, ARM)
Min. TwinCAT-Version 3.1.4024.57
Min. TwinCAT-Level TC1200 TC3 PLC

8 Version: 1.0.1 TE1000
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3 Funktionsbausteine

3.1 FB_CoE_DiagHistory_Read

FB_CoE_DiagHistory_Read

—lshetld bBusy [—
—inSlaveAddr bvalid p—
—bEnable bError—
—ibAdk hrErmorCode f—
—tTimeout ipErrorMessage—
—tReadInterval stinfo —
—stOptions

— aDiagHistory

Der Funktionsbaustein FB_ReadCoEDiagHistory kann EtherCAT Slaves, die das CoE Diag History Object
unterstitzen, auslesen. Der EtherCAT Slave muss sich daflir an die ETG-Norm halten.

Syntax
VAR INPUT
sNetId : T _AmsNetId;
nSlaveAddr : UINT;
bEnable :  BOOL;
bAck :  BOOL;
tTimeout 8 TIME := DEFAULT ADS TIMEOUT;
tReadInterval : TIME := T#10S;
stOptions : ST CoE DiagHistory Options;
END VAR
VAR IN OUT
aDiagHistory : ARRAY[*] OF ST CoE DiagHistory Entry;
END VAR
VAR OUTPUT
bBusy :  BOOL;
bvalid : BOOL;
bError : BOOL;
hrErrorCode :  HRESULT;
ipErrorMessage : I TcMessage := fbResult;
stInfo : ST CoE DiagHistory Info;
END VAR
# Eingdnge
Name Typ Beschreibung
sNetld T_AmsNetld NetID des Slaves
nSlaveAddr UINT Port-Adresse des Slaves
bEnable BOOL Puls: die Diag History wird einmal ausgelesen.
Dauerhaft: die Diag History wird wiederholt ausgelesen
(siehe tReadlInterval).
Bei jeder neuen Flanke, wird alles resetet. Anschlief3end
wird die Verbindung neu aufgebaut und der Slave
ausgelesen.
bAck BOOL Alle Meldungen werden quittiert, wenn bAck getriggert
wird.
tTimeout TIME Timeout fur die jeweiligen ADS Reads/Writes im Baustein.
Default ist hier ADS-Timeout von fiinf Sekunden.
tReadInterval TIME Zeitintervall zwischen dem wiederholten Auslesen des
Slaves bei dauerhaftem ,bEnable“-Signal. Default ist ein
Zeitintervall von 10 Sekunden.
stOptions ST CoF DiagHistory Options |Steuerelemente zur Handhabung von CoE Diag History
141

TE1000 Version: 1.0.1 9
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#/E Ein-/Ausginge

Name Typ Beschreibung
aDiagHistory ARRAY[*] OF Dieser In-Out-Variable wird ein Array beliebiger Lange
ST CoE DiagHistory Entry von ST_CoE_DiagHistory_Entry zugewiesen. Der FB
»13] passt sich automatisch der Lange des Arrays an. Wenn
es zu kurz ist, werden altere Meldungen im Diag History
Object des Slaves ignoriert. Wenn es zu lang ist, werden
Uberflissige Eintrage geldscht.
Eine gréRRere Lange als 250 ergibt hier keinen Sinn, da
die ETG-Norm ein Max. von 250 Meldungen fir das Diag
History Object definiert.
B Ausginge
Name Typ Beschreibung
bBusy BOOL Einfaches Busy Signal, es signalisiert, dass der Baustein
einen Slave ausliest.
bValid BOOL Das Diag History Object wurde erfolgreich ausgelesen
und die ausgegebenen Meldungen sind gliltig.
bError BOOL Wird TRUE, sobald eine Fehlersituation eintritt.
hrErrorCode HRESULT Liefert bei einem gesetzten bError-Ausgang einen
Fehlercode.
ipErrorMessage |I_TcMessage Liefert bei einem gesetzten bError-Ausgang detaillierte
Informationen. Der hierzu verwendete Schnittstellenzeiger
ist immer gultig (ungleich Null) und vom Typ
|_TcMessage. Insbesondere ist der entsprechende Fehler
im PLC-OnlineView sofort als Klartext zu sehen.
stinfo ST CoE DiagHistory Info Liefert Informationen vom ausgelesenen EtherCAT Slave
»13] Diag History Object. Dies beinhaltet u.a. den verwendeten
Buffer Mode und Informationen zu den verfiigbaren
Meldungen. Dieser Ausgang wird nur nach erfolgreichem
Lesen aktualisiert.
Voraussetzungen
TwinCAT Version Hardware Einzubindende Bibliotheken
TwinCAT 3.1 >= Build x86, x64, ARM Tc3_EtherCATDiag

4024.57

3.2 FB_CoE_DiagHistory ReadAxis

FB_CoE_DlagHistory_ReadAxis
—isNetid bBusy |—
—nSlaveAddr bivalid p—
— bEnable bErrort—
—bAck hrEmorCode —
—tTimeout ipErrorMessaget—
—tReadInterval stInfo —
—stOptions
—aDiagHistory
—refAxis

Der Funktionsbaustein FB_ReadCoEDiagHistory_Axis ist eine Variation des Funktionsbausteins

FB ReadCoEDiagHistory [» 9], dem an Stelle einer Adresse eine AXIS_REF-Struktur zugewiesen werden
kann. Es werden nur Meldungen ausgegeben, die entweder zum Gerat oder zu der spezifischen Achse
gehoren (bspw. bei einem AX8206 Doppelachsmodul).

10 Version: 1.0.1 TE1000
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Funktionsbausteine

Syntax
VAR INPUT
sNetId T_AmsNetId;
nSlaveAddr UINT;
bEnable BOOL;
bAck BOOL;
tTimeout TIME := DEFAULT ADS TIMEOUT;
tReadInterval TIME := T#10S;
stOptions ST CoE DiagHistory Options;
END_VAR
VAR IN OUT
aDiagHistory ARRAY [*] OF ST CoE DiagHistoryEntry;
END VAR
VAR _INPUT
refAxis REFERNCE TO AXIS REF;
END VAR
VAR OUTPUT
bBusy BOOL;
bvalid BOOL;
bError BOOL;
hrErrorCode HRESULT;
ipErrorMessage I TcMessage := fbResult;
stInfo ST CoE DiagHistory Info;
END VAR

# Eingdnge

Name Typ Beschreibung

sNetld T_AmsNetld Dieser Eingang wird nicht verwendet und sollte nicht
zugewiesen werden.

nSlaveAddr UINT Dieser Eingang wird nicht verwendet und sollte nicht
zugewiesen werden.

bEnable BOOL Puls: die Diag History wird einmal ausgelesen.
Dauerhaft: die Diag History wird wiederholt ausgelesen
(siehe tReadlInterval).
Bei jeder neuen Flanke, wird erst alles resetet.
Anschlief3end wird die Verbindung neu aufgebaut und der
Slave ausgelesen.

bAck BOOL Alle Meldungen werden quittiert, wenn bAck getriggert
wird.

tTimeout TIME Timeout fur die jeweiligen ADS Reads/Writes im Baustein.
Default ist hier der ADS-Timeout von finf Sekunden.

tReadlnterval TIME Zeitintervall zwischen dem wiederholten Auslesen des
Slaves bei dauerhaftem ,bEnable“-Signal. Default ist ein
Zeitintervall von 10 Sekunden.

stOptions ST CoE DiagHistory Options |Steuerelemente zur Handhabung von CoE Diag History

141

refAxis REFERNCE TO AXIS_REF |AXIS_REF einer Achse, aus dieser kann die Adresse des

entsprechenden Slaves ermittelt werden.

#/E- Ein-/Ausginge

Name

Typ

Beschreibung

aDiagHistory

ARRAYT[*] OF
ST CoE DiagHistory Entry

[r13]

Dieser In-Out-Variable wird ein Array beliebiger Lange
von ST_CoE_DiagHistory_Entry zugewiesen. Der FB
passt sich automatisch der Lange des Arrays an. Wenn
es zu kurz ist, werden altere Meldungen im Diag History
Object des Slaves ignoriert. Wenn es zu lang ist, werden
Uberfliissige Eintrage geldscht.

Eine groRere Lange als 250 ergibt hier keinen Sinn, da
die ETG-Norm ein Max. von 250 Meldungen fir das Diag
History Object definiert.

TE1000

Version: 1.0.1
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BECKHOFF

& Ausginge

Name Typ Beschreibung

bBusy BOOL Einfaches Busy Signal, signalisiert, dass der Baustein
einen Slave ausliest.

bValid BOOL Das Diag History Object wurde erfolgreich ausgelesen
und die ausgegebenen Meldungen sind gliltig.

bError BOOL Wird TRUE, sobald eine Fehlersituation eintritt.

hrErrorCode HRESULT Liefert bei einem gesetzten bError-Ausgang einen
Fehlercode.

ipErrorMessage ||_TcMessage Liefert bei einem gesetzten bError-Ausgang detaillierte
Informationen. Der hierzu verwendete Schnittstellenzeiger
ist immer gultig (ungleich Null) und vom Typ
I_TcMessage. Insbesondere ist der entsprechende Fehler
im PLC-OnlineView sofort als Klartext zu sehen.

stinfo ST CoE DiagHistory Info Liefert Informationen vom ausgelesenen EtherCAT Slave

».13] Diag History Object. Dies beinhaltet u.a. den verwendeten

Buffer Mode und Informationen zu den verfligbaren
Meldungen. Dieser Ausgang wird nur nach erfolgreichem
Lesen aktualisiert.

Voraussetzungen

TwinCAT Version Hardware Einzubindende Bibliotheken

TwinCAT 3.1 >= Build x86, x64, ARM Tc3_EtherCATDiag

4024.57

12
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4 Datentypen

4.1

ST_CoE_DiagHistory_Entry

Syntax
TYPE ST CoE DiagHistory Entry :
STRUCT

eMsgType E CoE 0x10F3 DiagHistory MsgType;

bAckStatus BOOL;

stTimeStamp TIMESTRUCT;

{attribute 'displaymode':='hex'}

nDiagCode UDINT;

eDiagCodeType : E CoE 0x10F3 DiagHistory DiagCodeType;

{attribute 'displaymode':="'hex'}

nTextId UINT;

nModuleNo UINT;

sMsgText STRING (DiagHistory Parameters.cMsgStringLength);
END_STRUCT
END TYPE
Parameter
Name Typ Beschreibung
eMsgType E CoE 0x10F3 DiagHistory Ms|Art der Meldung/Diagnose

gType [»_16] Dies kann mittels der TO_STRING() Methode in eine
Zeichenkette umgewandelt werden.
bAckStatus BOOL Status der bestatigten Meldung
stTimeStamp TIMESTRUCT Zeitstempel
nDiagCode UDINT Diagnosecode - numerischer Wert
eDiagCodeType |E CoE 0x10F3 DiagHistory Di |Typisierung des Diagnosecode
agCodeType [»_15] Dies kann mittels der TO_STRING() Methode in eine
Zeichenkette umgewandelt werden.

nTextld UINT Text-1D
nModuleNo UINT Diagnosecode-Modulnummer
sMsgText STRING Meldungstext

4.2

ST_CoE_DiagHistory_Info

Die Struktur liefert Informationen zu den Einstellungen im EtherCAT Slave hinsichtlich der EtherCAT

Diagnose.
Syntax
TYPE ST CoE DiagHistory Info :
STRUCT
nMaxNoOfMsgs : UINT;
eBufferMode : E CoE 0x10F3 DiagHistory BufferMode;
bNewMsgsAvail : BOOL;
bEmergSendingEnabled : BOOL;
bInfoMsgsDisabled : BOOL;
bWarnMsgsDisabled : BOOL;
bErrMsgsDisabled : BOOL;
bOldMsgsOverwritten : BOOL;
bNewMsgsDiscarded : BOOL;
END_STRUCT
END_TYPE
TE1000 Version: 1.0.1 13
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Parameter
Name Typ Beschreibung
nMaxNoOfMsgs UINT Maximale Anzahl von Meldungen im Puffer des EtherCAT
Slave
eBufferMode E CoE 0x10F3 |Uberschreib- oder Bestatigungsmodus des EtherCAT
DiagHistory Bu [Slave
fferMode
[P 15]
bNewMsgsAvalil BOOL Neue Nachrichten seit dem letzten Lesen verfugbar.
bEmergSendingEnabled BOOL Notfallnachrichten aktiviert. Neue Diagnosenachrichten
mussen als Notfallnachricht gesendet werden.
binfoMsgsDisabled BOOL Informationsmeldungen deaktiviert.
bWarnMsgsDisabled BOOL Warnmeldungen deaktiviert.
bErrMsgsDisabled BOOL Fehlermeldungen deaktiviert.
bOIdMsgsOverwritten BOOL Alte Nachrichten im Puffer wurden durch neue
Nachrichten tberschrieben (Overwrite Mode).
bNewMsgsDiscarded BOOL Neue Nachrichten wurden verworfen, weil der Puffer mit

unbestatigten Nachrichten gefiillt ist (Acknowledge-

Modus).

4.3 ST_CoE_DiagHistory_Options

Syntax
TYPE ST CoE DiagHistory Options :
STRUCT
nLangId : DINT := 1033;
eBufferMode : E CoE 0x10F3 DiagHistory BufferMode :=
E CoE 0x10F3 DiagHistory BufferMode.OverwriteMode;
bEnableEmergSending : BOOL := TRUE;
bDisableInfoMsgs : BOOL := FALSE;
bDisableWarnMsgs : BOOL := FALSE;
bDisableErrMsgs : BOOL := FALSE;
bDisableAutoRecoverAfterConnectionErr : BOOL := FALSE;
bExcludeTextIdFromMsgText : BOOL := FALSE;
END_STRUCT
END_TYPE
14 Version: 1.0.1 TE1000
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Parameter
Name Typ Beschreibung
nLangld DINT Optional: Sprach-ID,

1033 = Englisch (US),
1031 = Deutsch usw.

eBufferMode E CoE 0x10F3 DiagHistory Bu Uberschreib- oder Bestatigungsmodus
fferMode [» 15]

bEnableEmergSe  BOOL Das Senden von Notfallmeldungen wird deaktiviert. Neue

nding Diagnosenachrichten werden nicht als Notfallnachricht
gesendet.

bDisableInfoMsgs | BOOL Infomeldungen werden deaktiviert.

bDisableWarnMs |BOOL Warnmeldungen werden deaktiviert.

gs

bDisableErrMsgs [ BOOL Fehlermeldungen werden deaktiviert.

bDisableAutoRec |[BOOL Die automatische Wiederherstellung der Verbindung zur

overAfterConnect EtherCAT Diagnose Historie wird hiermit deaktiviert.

ionErr Per Default wird die Verbindung wieder hergestellt nach

einem Verbindungsfehler, sofern der Eingang bEnable
weiterhin TRUE ist.

bExcludeTextldFr BOOL Durch Setzen dieser Option wird die Text ID aus dem
omMsgText Nachrichtentext entfernt.

4.4 E_CoE_0x10F3_DiagHistory BufferMode

Der Buffer Mode legt fest, wie sich der EtherCAT Slave verhalt hinsichtlich seines Fehlerspeichers. Die
Meldungen werden in Form eines Ringspeichers vorgehalten.

TYPE E CoE Ox10F3 DiagHistory BufferMode :
(

UNKNOWN,

OverwriteMode,

AcknowledgeMode

) USINT;

END TYPE

Wert Beschreibung

OverwriteMode Im Overwrite Mode werden, sofern der Ringspeicher voll ist, immer die altesten
Meldungen verworfen.

AcknowledgeMode |Im Acknowledge Mode werden, sofern der Ringspeicher voll ist, die altesten
bestatigten Meldungen verworfen. Sind nur unbestatigte Meldungen in der Liste,
verbleiben diese und die neuesten einkommenden Meldungen werden verworfen.
Werden Meldungen mit dem Bausteineingang bAck bestatigt, so kdnnen diese
demnach von neuen Meldungen Uberschrieben.

4.5 E_CoE_0x10F3_DiagHistory_DiagCodeType

Die Enumeration spezifiziert den Typ des ausgegebenen DiagCode Wertes. Die Typen sind durch die ETG
Norm definiert.

TYPE E CoE Ox10F3 DiagHistory DiagCodeType :

(
UNKNOWN,
NotUsed,
ManufacturerSpecific,
EmergencyErrorCode,
Reserved,
ModuleRelated,
DeviceRelated,
ProfileSpecific

) USINT;

END TYPE

TE1000 Version: 1.0.1 15
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Wert Beschreibung

UNKNOWN Unbekannter Typ von Meldung

NotUsed Der DiagCode wird aktuell nach Norm nicht verwendet.

ManufacturerSpecifi |Der DiadCode ist spezifisch und vom Geratehersteller definiert.

c

EmergencyErrorCo |Bei dem DiagCode handelt es sich um einen Emergency Code.

de

Reserved Der DiagCode ist reserviert fir zukiinftige Verwendung. Der Typ ist aktuell noch nicht
definiert.

ModuleRelated Der DiagCode ist modulbezogen.

DeviceRelated Der DiagCode ist geratebezogen.

ProfileSpecific Der DiagCode ist spezifisch fur das Profil.

4.6

E_CoE_0x10F3_DiagHistory MsgType

TYPE E CoE 0Ox10F3 DiagHistory MsgType :

(

UNKNOWN,
Info,
Warning,
Error,
RESERVED Value x
) USINT;
END TYPE
Wert Beschreibung
UNKNOWN Unbekannter Typ von Meldung
Info Es handelt sich um eine Informationsmeldung.
Warning Es handelt sich um eine Warnmeldung.
Error Es handelt sich um eine Fehlermeldung.

RESERVED_Value
X

Weitere Typen von Meldungen sind aktuell nicht definiert. Die Werte sind fur die
Zukunft reserviert.

16
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5 Globale Parameter

5.1 DiagHistory_Parameters

Diese Parameter sind zur Laufzeit konstant, kdnnen jedoch tber den Bibliotheksmanager projektspezifisch
verandert werden und werden mit den Projekteigenschaften abgespeichert. Sie ermoglichen durch
Anpassung langere Messagetexte oder mehr Argumente innerhalb der Messagetexte. Aufgrund der grofen,
teils internen, Arrays wachst ggf. die Grofie der Bausteininstanzen und auch die ProgrammgréRe durch
Anpassung der Parameter stark an.

Syntax

VAR GLOBAL CONSTANT
// FB-internal read buffer - Max. parameters/arguments buffer size per message in bytes.
// Reduce to optimize memory resources. Increase if needed.
cMsgParsBufferSize : UINT(0..1000) := 128;

// FB-internal read buffer - Max number of messages in diag history buffer.

// (ETG.1020 Norm states 250 max. possible messages. Not all Slaves hold this many messages) .
// Reduce to optimize memory resources. Increase 1f needed.

cMaxMsgsBuffer : UINT(0..250) := 250;

// FB-internal read buffer - Max length of message string. Reduce to optimize memory resources.
// Increase if needed. Increase if needed.
cMsgStringLength : UINT(0..255) := 200;

END VAR

TE1000 Version: 1.0.1 17
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6 Globale Konstanten

6.1 Global_Version

Alle Bibliotheken haben eine bestimmte Version. Diese Version ist u. a. im SPS-Bibliotheks-Repository zu
sehen. Eine globale Konstante enthalt die Information Uber die Bibliotheksversion:

VAR GLOBAL CONSTANT
stLibVersion Tc3 EtherCATDiag : ST LibVersion;

END VAR

Name Typ Beschreibung

stLibVersion_Tc3 |ST_LibVersion Versionsinformation der Tc3_EtherCATDiag-Bibliothek
_EtherCATDiag

Um zu sehen, ob die Version, die Sie haben, auch die Version ist, die Sie brauchen, benutzen Sie die
Funktion F_CmpLibVersion (definiert in der SPS-Bibliothek Tc2_System).

18 Version: 1.0.1 TE1000
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7 Beispiele

Dokumente hierzu
https://infosys.beckhoff.com/content/1031/tcplclib_tc3_ethercatdiag/Resources/16600107531.zip

71 Tc3_EtherCATDiag Example

Das Beispielprojekt enthalt zwei Programm-POUs, die jeweils einen Beispielaufruf des
FB_CoE DiagHistory Readunddes FB CoE DiagHistory ReadAxis enthalten:

Release - TwinCAT RT (x64) Attach... ~ | ™ _

* 0 X MAIN ® X prgBasicReadout prgAxisReadout
1 PROGRAM MAIN

VAR

END_VAR

% Solution Tc3_EtherCATDiag_Example’ (1 project)
4 “ Tc3_EtherCATDiag_Example
R svsTEM

& PLC
FE 1c2 EtherCATDI
4 agz] Tc3_FtherCA xample Project

1 // general readout FB
S

2 prgBasicReadout () ;

W POUs
HJ MAIN (PRG) // readout using axis specific FB
HJ prgAxi ) 5 prghxisReadout () ;

yample.tmc
P ®F Tc3_EtherCATDiag_Example Instance

> B o

Beispielaufruf FB_CoE_DiagHistory_Read

Das Beispiel enthalt einen simplen Aufruf des Basis-FBs. Die Adresse des Slaves wird Uber die Eingange
sNetld und nSlaveAddr verlinkt. Am Eingang bEnable kann der Baustein entweder einmalig (bReadOnce)
oder dauerhaft (bReadContinous) angesteuert werden. Mit dem Eingang bAck kénnen Meldungen quittiert
werden. Sonstige Ansteuerungen oder Konfigurationen kdnnen mittels stOptions angesteuert werden. Die
Meldungen des Slaves werden in dem Array aMsgArray gespeichert. Die Signale bReadOnce und bAck
werden zyklisch FALSE geschrieben.

TE1000 Version: 1.0.1
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I T T ST R

(VLI

VT L N T T I

-1

[T s

prgBasicReadout + > prgfAxisReadout
PROGRAM prgBasicReadout
WAE

bReadlnce
bEReadContinuous
bhkck

stlptions

fECoEDiagHist
IstAmsidr
aMaghrray

END VAR

Fo
I

LEe
kAc

ocEDiagHist (
sNetId
nSlavelddr
kEnakle

bick

tTimeout
tReadInterval
stOptions
aDiagHistory
bBBusy

EvValid
bBError
hrErrorCode
ipErrorMessage
stInfo

adOnce

]
i

1=t
=
5]
™

k : FLLSE?

1]
1]
]
=
=
[}
1]
1]
]

AT EI*

: BOOL;
: BOOL;
: BOOL;

5T _CoE _DiagHistory Options:

FBE CoE DiagHistory Read;

: BM3ADLR;

: ARRAY([1..100] OF 5T_CoE DiagHistory Entry;

F CreateAmsHNetId (IstAmsidr

IstAmsidr.port,
kReadlnce

OR kbEeadContinucocus,
LAck,

r

r

stOpticons,
aMsghrray,

Beispielaufruf FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis

Das Beispiel enthalt einen simplen Aufruf des Achs-FBs. Die Adresse des Slaves wird mittels des refAxis
ermittelt. Am Eingang bEnable kann der Baustein entweder einmalig (bReadOnce) oder dauerhaft
(bReadContinous) angesteuert werden. Mit dem Eingang bAck kénnen Meldungen quittiert werden. Sonstige
Ansteuerungen oder Konfigurationen kénnen mittels stOptions angesteuert werden. Die Meldungen des
Slaves werden in dem Array aMsgArray gespeichert. Die Signale bReadOnce und bAck werden zyklisch
FALSE geschrieben.

20
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MAIN

prgBasicReadout

prgfxisReadout = X

W

[

o]

W

]
WoR

L

1

oo

PROGEAM prgixisBeadout
VAR

bReadlnce
kEReadContinuous
khck

stlptions

fhCoEDiagHist hxis
refBuis
aMaghrray

END VAR

Ei™
I

LEe
LAc

oEDiagHist_Axis(
reflxis
sNetId
nilavedddr
bkEnakle

bick

tTimeout
tReadInterval
stlptions
aDiagHistory
kBusy

EvValid
bBError
hrErrorCode
ipErrorMessage
stInfo

]
]

=
=
[5F]
™

adlnce
k : FALSE;

1]
1l
I}
il
=
1]
1l
I}

: BOOL;
: BOOL;
: BOOL:

5T_CoE_DiagHistory Options:

FB CoE DiagHistory Readfxis;

: BXIS REF:

: ARRAY[1..100] OF 5T_CoE DiagHistory Entry;

reflxis,
r

r
bReadlnce

OR kEeadContinuous,
bhck,

r

r

stlptions,
aMsghrray,

Download: https://infosys.beckhoff.com/content/1031/tcplclib tc3 ethercatdiag/Resources/16600107531.zip

7.2 Tutorial

FB_CoE_DiagHistory_Read

In dem folgenden Tutorial wird eine einfache Implementierung des FB_CoE_DiagHistory Read

dokumentiert.

TE1000

Version: 1.0.1
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1. Erstellen Sie eine neue TwinCAT Solution und binden Sie die Bibliotheken Tc3_EtherCATDiag ein.

[ Solution TwinCAT Projectl’ (1 of 1 project)
W TwinCAT Project
b B8 SYSTEM
R MOTION
&Y PLC
4 #E Main
4 =] Main Project

A ¢ References

=

3 Tc2_Standard

3 Te2_System
A3 Te3_EtherCATDiag
0 Tc3_Module

| DUTs
M GVls
i POUs
] MAIN (PRG)
A VISUs
P g2 PlcTask (PlcTask)
I Main Instance
[ER sareTY
C++
VISION
FEl ANALYTICS

[ E /0

= Die verbundene Hardware kann per ,Scan® eingelesen werden.

"1 HER
VISION
FE ANALYTICS
4« B vo
L Nevices

Add Mew ltemn... Ins

Add Existing ltem... Shift+Alt+A

Add Mew Folder...

Project I/O Descriptions

Scan

22 Version: 1.0.1
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2. Anschlief3end kénnen Sie die ADS-Adresse des gewtlinschten Slaves in den ,Advanced EtherCAT
Settings"” sichtbar/verlinkbar machen.

AT 06 PacssDa P

LT I 167 D542 5

L7 i we

>

Predstavsion
o
0 o

m L
CiPregram Fies ABIBacKNOAT A

ESiFitmson 3

Qi D sy

=dSotias

U CATBsskhor

5 Ganacal

Bohavior
Starup Cracking
heck Vendor i

heckFrocuc Cods Wator WSt s Ok

B Check Revien Numte: B Rt ater Germuncaion Cror

w - g Cammacacs Changes

= st
o 0 [T,

AMSADDR

ST
T DeOutptshift X DINT
Delpusiit X DINT
SComumord X UNT
S Taget oty X DINT PN ¥

o

v

Sua

Ueer 1B Lk 1

nate?,rstatal

RDataIn . I Inpats  En
nStated, ndtanod
nStated, statod

suppn g o e
= -

ety S Vanaties

-
et Mutpicr Reg 400

e Pl hog (g 41

S e (leg 470

Ganeel

PROGRAM MRTIN

=] 2 VAR
3 bReadOnce
4 bReadContinuous
5 bhck
g stOptions

fbCoEDiagHist

9 IstAmsAdr
10 aMsghrray

END VAR

AT %I*

BOOL;
BOOL;
BOOL;
ST CoE DiagHistory Cptions;

FE_CoE_DiagHistory Read;
ZMSADDE;

= IstAmsAdr wird mit der AMS-Adresse des gewiinschten Slaves verlinkt.

vanaple Flags O

nline  Online List

] OF ST CoE DiagHistory

Entry;

Name: MAINIstAmsAdr
Type: AMSADDR
Group: PlcTask Inputs Size 80
Address: 556992 (0x87FCO) UserID: 0
Linked to.
Main Proje
. Comment
-4 Refel
L nput,
Search [ v| x  ShowVerighles
_ Only Unused
[ Exclude disabled
B0 8 Exclude other Devicss E
ADS Infor Port: 350, IGrp: 0x8502000, 10ffs: 0x80087 (575 Devices B cciude same Image
e —— 5 Device 1 [EheiCAT) 18 show Tootips E
Symbol Info Port 851. 'MAIN.IstAmsAdr i Term3 (ELB0?0) () Sortby Name E
Full Name: TIPC*Main"Main Instance “PlcTask Inpt ¥ AdsAddr > 1815540 AMSADDR[8.0] [ Sart by Address

§ Term 1 (EK1107)
> WD

# Drive 4 (EL7201-0011)
#| AdsAddr > 1B 1564.0, AMSADDR [6.0]
“# Drive 5 (EL7211-0011)

#1 AdsAddr > IB1583.0 AMSADDR [8.0]
£+ Drive B (EL7201-0001)
] AdsAddr > IB1602.0, AMSADDR [8.0]
=8 Drive 7 (EL7201-8015)
] AdsAddr > IB1621.0, AMSADDR [8.0]
=8 Drive 8 (EL7211-0001)
) AdeAddr > 1B 16400, AMSADDR [5.0]
8 Drive 9 (EL7211-9015)

#1 AdsAddr > 1B 1659.0, AMSADDR [3.0]

() Show Variahle Groups
1B Collapse last Lavel

Show Variable Types

[ Matching Twpe
18 Metching Size
)&l Types

Anay Mode
Offsets
[ Continuaus

Ignore Gaps

() Show Dialog

Varisble Name / Comment
/[ IHand over
J [ | Take over

Cancel aK

TE1000

Version: 1.0.1
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= Der Aufruf des FBs erfolgt wie im Beispielprojekt.

fhCoEDiagHist |

=NetId 1=
nSlavehddr =
bEnable 1=

bick 1=
tTimeout =
tReadInterval 1=
stOptions =
aDiagHistory 1=
bBusy =>
bValid ==
bError ==
hrErrorCode ==
ipErrorMessage ==
=tInfo ==

18 bReadOnce 1=
19 bAck =

FB_CoE_DiagHistory_ReadAxis

F CreateRmsNetId(IstEmsAdr.netId),

IstZmsAdr.port,
bReadOnce

OR bReadContinuous,
bhick,

’

r

stOptions,
aMsghrray,

In dem folgenden Tutorial wird eine einfache Implementierung des FB_CoE_DiagHistory ReadAxis
dokumentiert.

1. Erstellen Sie eine neue TwinCAT Solution und binden Sie die Bibliotheken Tc3_EtherCATDiag und
Tc2_MC2 ein.

B PLC

4 &F Main
4 = Main Project

4 | References

2 Tc2_MC2
) Tc2_Standard

3 Tc2_System
3 Tc3_EtherCATDiag

2 Tc3_Module

24
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2. Sie koénnen die verbundene Hardware per ,Scan” einlesen. Motion-Achsen kdnnen Sie in diesem Schritt

automatisch anlegen.
L

VISION

Bl ANALYTICS

4 F{ o

+

-_ n I=l|.ll L~

T] Add N tem... Ins

11 Add Existing Item... Shift+Alt+A

Add Mew Folder...

Project /0 Descriptions

Scan

3. Sie kénnen folgende Variablen deklarieren.

MAIN* + X

FPROGRAM MATN

3 bEReadOnce

- bReadContinuous
5 bick

& stOptions

fbCoEDiagHist Axis

g reflxis
10 aMsgArray
11 END VAR

BOOL;
BOOL;
BOOL;
ST CoE DiagHistory Options;

FE CoE DiagHistory ReadBxis;
AXIS_REF;
ARRAY[1..100] OF 3T CoE DiagHistory Entry;

TE1000
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4. Verlinken Sie das refAxis mit der gewlinschten Achse.

v B X TwinCAT Projectl + X

3 o - £ = o
A o-0 General Setings Parameter Dynamics Online Functions Coupling Compensation
Search Solution Explorer (Ctrl+{)
— Link To /0. Diive 7 (EL7201-8015)

Solution AT Project’ (1 of 1 project)

W TwinCAT Projecti | > Link ToPLC

> [ o Ais T CANopen DS402/Profile MDP 742 (e.g. EtherCAT CoE Drive)

is Type: lopen rofile .9 EherCAT CoE Drive; ~
4 B MoTION e B g
() Simulation
Unit [mm | Display (Only)
Position:  (Jum [[JModulo

Velocity: (] mm/min

Result
Position Velocity. Acceleration Jork:
mm mmjs mm/s2 mmjs3

Axis Cycle Time / Access Divider

Divider 1 2] cycle Time (ms) onon
Modulo ] =
OK
Cancel
References
3 Te2 MC2 © Unused
33 Tc2_Standard Oal

= Der Aufruf des FBs erfolgt wie im Beispielprojekt:

3 1 fbCoEDiagHist_RAxis |
2 reflixis := refixis,
3 sNetId =,
4 n3Slavelddr =,
El 5 bEnakle := bReadCnce
OR bReadContinuous,
7 back := back,
B tTimeout =,
g tReadInterval =,
10 stOptions := stOptions,
11 aDiagHistory := aMsglhrray,
12 bBusy ==,
13 bvalid =
14 bError =,
15 hrErrorCode == ,
3 ipErrorMessage => ,
17 stInfo = )

149 bReadOnce 1=
20 bAck =

26 Version: 1.0.1 TE1000
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