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1 Vorwort

1.1 Hinweise zur Dokumentation

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs- und
Automatisierungstechnik, das mit den geltenden nationalen Normen vertraut ist.

Zur Installation und Inbetriebnahme der Komponenten ist die Beachtung der Dokumentation und der
nachfolgenden Hinweise und Erklarungen unbedingt notwendig.

Das Fachpersonal ist verpflichtet, fir jede Installation und Inbetriebnahme die zu dem betreffenden Zeitpunkt
verdffentliche Dokumentation zu verwenden.

Das Fachpersonal hat sicherzustellen, dass die Anwendung bzw. der Einsatz der beschriebenen Produkte
alle Sicherheitsanforderungen, einschliel3lich samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen
und Normen erfillt.

Disclaimer

Diese Dokumentation wurde sorgfaltig erstellt. Die beschriebenen Produkte werden jedoch standig weiter
entwickelt.

Wir behalten uns das Recht vor, die Dokumentation jederzeit und ohne Ankiindigung zu Gberarbeiten und zu
andern.

Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Dokumentation konnen keine Anspriiche auf
Anderung bereits gelieferter Produkte geltend gemacht werden.

Marken

Beckhoff®, TwinCAT®, TwinCAT/BSD®, TC/BSD®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT G10°, EtherCAT P,
Safety over EtherCAT®, TwinSAFE®, XFC®, XTS® und XPlanar® sind eingetragene und lizenzierte Marken
der Beckhoff Automation GmbH.

Die Verwendung anderer in dieser Dokumentation enthaltenen Marken oder Kennzeichen durch Dritte kann
zu einer Verletzung von Rechten der Inhaber der entsprechenden Bezeichnungen flhren.

Patente

Die EtherCAT-Technologie ist patentrechtlich geschitzt, insbesondere durch folgende Anmeldungen und
Patente:

EP1590927, EP1789857, EP1456722, EP2137893, DE102015105702

mit den entsprechenden Anmeldungen und Eintragungen in verschiedenen anderen Landern.

—
EtherCAT.

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert durch die Beckhoff
Automation GmbH, Deutschland

Copyright

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fir den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

TX1200 Version: 1.0 5
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1.2 Sicherheitshinweise

Sicherheitsbestimmungen

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise und Erklarungen!
Produktspezifische Sicherheitshinweise finden Sie auf den folgenden Seiten oder in den Bereichen Montage,
Verdrahtung, Inbetriebnahme usw.

Haftungsausschluss

Die gesamten Komponenten werden je nach Anwendungsbestimmungen in bestimmten Hard- und Software-
Konfigurationen ausgeliefert. Anderungen der Hard- oder Software-Konfiguration, die tber die
dokumentierten Moglichkeiten hinausgehen, sind unzuldssig und bewirken den Haftungsausschluss der
Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Qualifikation des Personals

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs-,
Automatisierungs- und Antriebstechnik, das mit den geltenden Normen vertraut ist.

Erklarung der Symbole

In der vorliegenden Dokumentation werden die folgenden Symbole mit einem nebenstehenden
Sicherheitshinweis oder Hinweistext verwendet. Die Sicherheitshinweise sind aufmerksam zu lesen und
unbedingt zu befolgen!

A GEFAHR

Akute Verletzungsgefahr!

Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird, besteht unmittelbare Gefahr fir
Leben und Gesundheit von Personen!

Verletzungsgefahr!

Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird, besteht Gefahr fir Leben und Ge-
sundheit von Personen!

A VORSICHT

Schadigung von Personen!

Wenn der Sicherheitshinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird, kbnnen Personen geschadigt wer-
den!

HINWEIS

Schadigung von Umwelt oder Geréaten

Wenn der Hinweis neben diesem Symbol nicht beachtet wird, kbnnen Umwelt oder Gerate geschadigt wer-
den.

® Tipp oder Fingerzeig
1 Dieses Symbol kennzeichnet Informationen, die zum besseren Verstandnis beitragen.

(e}
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1.3 Hinweise zur Informationssicherheit

Die Produkte der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG (Beckhoff) sind, sofern sie online zu erreichen sind,
mit Security-Funktionen ausgestattet, die den sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und
Netzwerken unterstiitzen. Trotz der Security-Funktionen sind die Erstellung, Implementierung und standige
Aktualisierung eines ganzheitlichen Security-Konzepts fur den Betrieb notwendig, um die jeweilige Anlage,
das System, die Maschine und die Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu schiitzen. Die von Beckhoff
verkauften Produkte bilden dabei nur einen Teil des gesamtheitlichen Security-Konzepts. Der Kunde ist
dafir verantwortlich, dass unbefugte Zugriffe durch Dritte auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen und
Netzwerke verhindert werden. Letztere sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet
verbunden werden, wenn entsprechende SchutzmalRnahmen eingerichtet wurden.

Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Beckhoff zu entsprechenden Schutzmalinahmen beachtet werden.
Weiterflhrende Informationen Uber Informationssicherheit und Industrial Security finden Sie in unserem
https://www.beckhoff.de/secguide.

Die Produkte und Losungen von Beckhoff werden standig weiterentwickelt. Dies betrifft auch die Security-
Funktionen. Aufgrund der stetigen Weiterentwicklung empfiehlt Beckhoff ausdriicklich, die Produkte standig
auf dem aktuellen Stand zu halten und nach Bereitstellung von Updates diese auf die Produkte aufzuspielen.
Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Produktversionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Hinweise zur Informationssicherheit zu Produkten von Beckhoff informiert zu sein, abonnieren
Sie den RSS Feed unter https://www.beckhoff.de/secinfo.

TX1200 Version: 1.0 7
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2 Ubersicht

Die TwinSAFE-Bibliothek beinhaltet Funktionsbausteine, mit denen Dienste/Funktionen in Zusammenhang
mit den TwinSAFE Klemmen KL1904, KL2904 und KL6904 ausgefiihrt werden kdnnen.

TwinSAFE Funktionen

Name Beschreibung
F GetVersionTcTwinSAFE [» 9] Versionsnummer der Bibliothek
FB TwinSAFE connection [» 9] Auswertung der TwinSAFE Daten, welche von einem TwinSAFE

Teilnehmer (KLx904) zu einem anderen TwinSAFE Teilnehmer
(KLx904), welche im selben System Manager oder auch Uber RT
Ethernet verbunden sind, gesendet werden

Beispiel

Name Beschreibung

https://infosys.beckhoff.com/ TwinCAT PLC Projekt mit dem Aufruf und der Verarbeitung der

content/1031/tctwinsafe/Resources/ |Bausteininstanzen FB_TwinSAFE_connection und TwinCAT System

zip/11939233419.zip Manager Konfiguration welche die Verknipfungen zu den TwinSAFE
Klemmen zeigt.

PLC Control Exportdatei

Voraussetzungen

Name Beschreibung

https://infosys.beckhoff.com/content/1031/ |TwinCAT PLC Control Exportdatei, welche den Datentyp
tctwinsafe/Resources/zip/11939234827.zip |ST_TWINSAFE_MESSAGE zur Verfligung stellt. Dieser
Datentyp kann ab der TwinCAT Version 2.10 Build 1334
benutzt werden, um TwinSAFE Daten auf SPS Variablen zu
mappen.

https://infosys.beckhoff.com/content/1031/ | TwinCAT PLC Control Exportdatei, welche die Datentypen
tctwinsafe/Resources/zip/11939236235.zip |FSoE_xxBytes zur Verfligung stellt. Diese Datentypen kénnen
Uber die Adressierung im PLC Control dem System Manager
zur Verfugung gestellt werden. Diese Variablen kdnnen dann
fur eine TWinSAFE Verbindung zwischen zwei EL6900
Klemmen verwendet werden.
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3 TwinSAFE Funktionen

3.1 F_GetVersionTcTwWinSAFE

F GETVERITONTCTWINIAFE

—nVersionElemwent : INT F GetVersionTocTwin3AFE @ UINT—

Mit dieser Funktion kdnnen Versionsinformationen der SPS-Bibliothek ausgelesen werden.

FUNCTION F_GetVersionTcTwinSAFE : UINT

VAR INPUT
nVersionElement : INT;
END VAR

nVersionElement: Versionselement, das gelesen werden soll. Mogliche Parameter:
* 1 : major number;
e 2 : minor number;
» 3 :revision number;

Voraussetzungen

Entwicklungsumgebung |Zielplattform 10-Hardware Einzubindende SPS-Bi-
bliotheken

TwinCAT v2.10.0 PC (i386) - TcTwinSAFE.Lib
( Standard.Lib;
TcBase.Lib; TcSystem.Lib
werden automatisch
eingebunden )

3.2 FB_TwinSAFE_connection

FB_TWINSAFE_COMMECTION

—TwinSAFETerminal © TwinsAFE_Data nzafeTerminalData @ BYTE—
—TwinSAFELogic : TwinSAFE_Data nsafelogicData : BYTE—
tCycleTime : TIME—
bConnectioninFun : BOOL—
nFirstErrar : WORD—
nLastErrar : YWORD—

TX1200 Version: 1.0 9
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Mit dem Funktionsbaustein FB_TwinSAFE_connection kann eine Auswertung der TwinSAFE Daten, welche
zwischen 2 TwWinSAFE Teilnehmern ausgetauscht werden, durchgefiihrt werden. Die Eingangsparameter
werden mit den SafetyQBx oder Safetyln Daten der jeweiligen Klemme im System Manager doppelt
verknupft.

Werden TwinSAFE Daten Uber RT Ethernet und Netzwerkvariablen gesendet, wird der eine
Bausteinparameter mit SafetyQBx und der andere Parameter mit der Subscriber Variablen VarData doppelt
verknUpft.

VAR_INPUT

VAR INPUT

TwinSAFETerminal AT%I* : TwinSAFE Data; (* Additional link to "SafetyIn" e.g. KL1904, KL2904, ne
tworkvariable subscriber *)

TwinSAFELogic AT%I* : TwinSAFE Data; (* Additional link to "SafetyQOBx" e.g. KL6904 *)
END VAR

TwinSAFETerminal: TwinSAFE Telegramm [P_16], welches von einem TwinSAFE Teilnehmer zu einem
anderen TwinSAFE Teilnehmer gesendet wird. Dieser Parameter wird im System Manager auf Safetyln
(Ausgangsdaten einer KL1904 oder KL2904) doppelt verknupft.

TwinSAFELogic: TWInSAFE Telegramm, welches von einem TwWinSAFE Teilnehmer zu einem anderen
TwinSAFE Teilnehmer gesendet wird. Dieser Parameter wird im System Manager auf SafetyQBx
(Ausgangsdaten der KL6904) doppelt verknipft.

VAR_OUTPUT

VAR OUTPUT
nSafeTerminalData 3 IBYIIE 2
nSafelLogicData : BYTE;
tCycleTime : TIME;
bConnectionInRun : BOOL;
nFirstError : WORD;
nLastError : WORD;

END VAR

nSafeTerminalData: Liefert die sicheren Daten, welche in TwWinSAFETerminal enthalten sind.

nSafeTerminalData Beschreibung

Kanal 1 der sicheren Daten (KL1904 Eingang 1, KL6904 Kanal 1)
Kanal 2 der sicheren Daten (KL1904 Eingang 2, KL6904 Kanal 2)
Kanal 3 der sicheren Daten (KL1904 Eingang 3, KL6904 Kanal 3)
Kanal 4 der sicheren Daten (KL1904 Eingang 4, KL6904 Kanal 4)
Kanal 5 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 5)

Kanal 6 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 6)

Kanal 7 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 7)

7 Kanal 8 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 8)

olo|r w|hlnlo

nSafeLogicData: Liefert die sicheren Daten, welche in TwinSAFELogic enthalten sind.

nSafeLogicData Beschreibung

Kanal 1 der sicheren Daten (KL2904 Ausgang 1, KL6904 Kanal 1)
Kanal 2 der sicheren Daten (KL2904 Ausgang 2, KL6904 Kanal 2)
Kanal 3 der sicheren Daten (KL2904 Ausgang 3, KL6904 Kanal 3)
Kanal 4 der sicheren Daten (KL2904 Ausgang 4, KL6904 Kanal 4)
Kanal 5 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 5)

Kanal 6 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 6)

Kanal 7 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 7)

7 Kanal 8 der sicheren Daten (KL6904 Kanal 8)

oo rw|hlno

tCycleTime: Liefert die Zykluszeit in ms, die bendtigt wird, um das TwinSAFE Telegramm zwischen den
Teilnehmern auszutauschen.
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bConnectioninRun: Liefert ein TRUE wenn kein Fehler in der Verbindung zwischen den Teilnehmern
ansteht. Ist der Wert FALSE, werden nSafeTerminalData und nSafeLogicData auf O gesetzt.

nFirstError: Liefert den ersten aufgetretenen Fehler in der Verbindung. Der Fehler wird zurtckgesetzt,
sobald bConnectionINRun wieder TRUE ist.

nLastError: Liefert den letzten aufgetretenen Fehler in der Verbindung. Der Fehler wird zuriickgesetzt,
sobald bConnectionINRun wieder TRUE ist.

Fehlerwert Beschreibung fiir nFirstError und nLastError
0x0001 Watchdog in TwinSAFETerminal

0x0002 Watchdog in TwinSAFELogic

0x0004 CRC Error in TWinSAFETerminal

0x0008 CRC Error in TwinSAFELogic

0x0010 Slave Error in TwinSAFETerminal

0x0020 Slave Error in TwinSAFELogic

0x4000 allgemeiner Fehler in TwinSAFETerminal
0x8000 allgemeiner Fehler in TwinSAFELogic

Beispiel fiir einen Aufruf im FUP:

PROGRAM MAIN

VAR
fbTwinSAFE connection : FB_TwinSAFE connection;
nSafeKL1904 data : BYTE;
nSafeKL6904 data : BYTE;
CycleTime : TIME;
bConnectioninRun : BOOL;
nFirstErr : WORD;
nLastErr : WORD;
KL1904 input 1 : BOOL;
END VAR
Qoo
fhTwin=AFE_connection
FB TwinSAFE connection
—TwinSAFETerminal  nzafeTerminalData nsafekL1904 data
—TwinSAFELagic nSafelogicData—nSafek 5904 data
tCycleTime—CycleTime
bZonnectionlnRun—bConnectioninRun
nFirstErrar—nFirstErr
nLastErrar—nlLastErr
aooz
nSafekL1904 data.0 KL1304 input_1

Im obigem Beispiel werden die Daten einer Connection auf die angeschlossenen Variablen geschrieben. Ist
der Ausgang bConnectioninRun auf FALSE werden die Ausgange nSafeTerminalData und nSafelLogicData
auf 0 gesetzt.

Zur Verknlpfung der Eingangsdaten der Connection markieren Sie den Parameter TwinSAFETerminal und
wahlen aus dem Kontext Menu "Verknlipfung andern..."

TX1200 Version: 1.0 11
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=M€ ExampleTeTwinSAFE HIE= iy
=f= ExamplaTcTwinSAFE-Prozessabbild Tupe: @

= Standard
=- & Eingange Group: @

vl MAIN. bInputl
TORIAATN, FETwinSAFE_Connection_1, TwinSAFETerminal
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_1, TwinSAFELagic Y| change Link. ..
ST MAIN. FETwinSAFE_Connection_2, TwinSAFETarming
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_2, TwinSAFELagic
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_3. TwinSAFETarming
ST MAIN. FETwinSAFE_Connection_3, TwinSAFELagic
ST MAIN. FETwinSAFE_Connection_4. TwinSAFETarming
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_4, TwinSAFELagic
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_5. TwinSAFETarming
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_5, TwinSAFELagic
ST MAIN. FETwinSAFE_Connection_6, TwinSAFETarming
ST MAIN. FETwinSAFE_Connection_s, TwinSAFELagic
ST MAIN, FbTwinSAFE_Connection_7, TwinSAFETerming *3 Online Write. ..
ST MAIN.FETwinSAFE_Connection_7 TwinSAFELagic | +3 Online Force...
= ‘l Ausgange
ebl MAIN.bErrack
B 1/0 - Configuration 2}, Add To Watch
=B 1/0 Devices

[—l.== Sarit 1 (Ftheric 4T

-
(=]

Address;

und wahlen im folgenden Dialog die entsprechende Safetyln Variable

Attach Variable MAIN.fbTwinSAFE_Connection_1. TwinSAFETerminal {Input)

¢ 10 - Configuration ~ Show W ariables
=35 1/0 Devices ) Unusged
= Gerdt 1 (EtherCAT () Used and unused
=% Bow (BK1120] [ Exclude disabled
=z Klemme 2 (KL1304) Exclude other Devices
el Safety In > |B 280, SLAVE_MESSAGE [6.0] Exclude same Image

= Klemme 3 (KLEI04) [5] Show Toaltips

ST Safety BB 1 > 1B 40.0, MASTER_MESSAGE [5

&1 Safety BB 2 > 1B 46.0, MASTER_MESSAGE [ Show Variable Types

&1 Safety B 3 > 1B 52.0, MASTER_MESSAGE [ [ Matehing Tupe

&1 Safety QB 4 > 1B 58.0, MASTER_MESSAGE [ Matching Sise

&1 Safety BB5 > 1B 64.0, MASTER_MESSAGE [ Clait

St Gafety OB 6 > |6 70.0, MASTER_MESSAGE [5 = AP

1 Safey BB 7 > 1B 760, MASTER_MESSAGE [5 [ Anay Mode
=% Klemme 4 [KL2304) Offeets

&t Safetyln > 1B G20, SLAVE_MESSAGE [5.0] :
2% Klemme 5 (KL2304] [] Eontinuous

gt Gafetyln > B 8.0, SLAVE_MESSAGE [5.0] []Show Dialog
=4 Klemme 6 [KL1904)

&t Safetyln > 1B 94.0, SLAVE_MESSAGE [5.0]

“Wariable MName

=% Klemme 7 [KL2304) []Hand over
& SafetyIn > IB 1000, SLAYE_MESSAGE [6.0]
=% Elemme 8 [KL2904) ot
< s [ Cancel ] [ 0k,

Bei Verwendung von RT Ethernet fur die Kommunikation zu einer entfernten KL6904 ist die entsprechende
Subscriber Variable auszuwahlen.
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Attach Yariable MAIN. fbTwinSAFE_Connection_2. TwinSAFETerminal {Input)

&l Safetyln > 1B BB.0, SLAVE_MESSAGE [6.0] |  3howVariables

= £ Klemme B (KL1904] O Unused
ol Safetwln > 1B 94.0, SLAVE_MESSAGE [6.0] (*) Uszed and unuzed
=% Klemme 7 KL2904) [ ] Exclude dizabled
ol Safetyln > B 100.0, SLAVE_MESSAGE [6.0] Exclude other Devices
i
=% Klemme 8 [KL2904) Exclude same Image

gl Safetyln > 1B 1060, SLAVE_MESSAGE [6.0]

: Show Tool
=% Klemme 10 [KLEI04) o stram Teslis

St Safety QB 1 > 1B 118.0, SLAVE_MESSAGE [5.0] Show Variable Types
ST Safety QB 2 > 1B 124.0, MASTER_MESSAGE [5. [] Matching Type
&1 Safety QB 3 > 1B 130.0, MASTER_MESSAGE [5. Matching Size
&1 Safety QB 4 > 1B 1360, MASTER_MESSAGE [5. O Al Tupes
&1 Safety GBS > IB 1420, MASTER_MESSAGE [5. =
%! SafewDBE > IB148.0, MASTER_MESSAGE [6. [ Anay Made
&1 Safety QB 7 > 1B 154.0, MASTER_MESSAGE [5. Offssts

=47 Adshddr _
&1 retid > 1B 1550.0, UINTBARRE [5.0] DED”"””'?L‘S

&7 AmsMNetld > 1B 1540.0, UINTSARRE [6.0] [] Shew Dialog

- )
[= ﬁé Device 2 [RT-Ethernet] \ariable Name

Brv Bow 2 [Subscriber]
=%, SubVar [ ] Hand over
ST SEIETSS IB 8.0, SLAWE_MESSAGE [5.0]

]

[ Cancel ] [ OF.

[
| W

Zur Verknlpfung der Ausgangsdaten der Connection markieren Sie den Parameter TwinSAFELogic und
wahlen aus dem Kontext Meni "Verknlipfung andern..." und wahlen im folgenden Dialog die entsprechende
SafetyQBx Variable

TX1200 Version: 1.0 13



TwinSAFE Funktionen

BECKHOFF

Attach Yariable MAIN. fbTwinSAFE_Connection_1. TwinSAFELogic {Input)

A0 - Configuration - Show Yaniables
=4 1/0 Devices E ) Unuged
[=)- Gerat 1 [EtherCAT) (#) Used and unused
=% Bow1(BK1120) [ Exclude disabled
= i Klemme 2 [KL1304) Exclude other Devices
St Safetyln > |B 28.0, SLAVE_MESSAGE [6.0] Eclude same Image
=% Klemme 3 [KLEI04 =] Show Tooltips
PR Caictu OB 1 > IB 40.0, MASTER_MESSAGE [5.0
&t SaletyOB 2 > B 46.0, MASTER_MESSAGE [5.0 Show Variable Types
St Safety 0B 3 > 1B 520, MASTER_MESSAGE [5.0 [] Matching Type
St Safety OB 4 > IB 58.0, MASTER_MESSAGE [5.0 Matching Size
St SafetyOB5 > B 64.0, MASTER_MESSAGE [5.0 2 s
St Safety DB 6 > 1B 70.0, MASTER_MESSAGE [5.0 =
%1 SafewBB7 > IB 76.0, MASTER_MESSAGE [5.0 [ 4nay Made
=% Klemme 4 (KL2304) | Ofsate
St Safetyln > |B 82.0, SLAVE_MESSAGE [5.0] :
=% Klemme 5 [KL2904) (] Continuous
&t Safetyln > |B 88.0, SLAVE_MESSAGE [5.0] [ Show Dislog
= ¢ Klemme 5 [KL1904) .
&1 Safetyln > B 94.0, SLAVE_MESSAGE [6.0] Vailable Name
=% Klemme 7 (KL2904) [JHand over
&t Safetyln > B 100.0, SLAVE_MESSAGE [5.0]
=% Klemme & [KL2304) b
4 | [ Cancel ] [ ]
Voraussetzungen

Entwicklungsumgebung

Zielplattform 10-Hardware

Einzubindende SPS-Bi-
bliotheken

TwinCAT v2.10.0 Build >
914

PC (i386) KLx904

TcTwinSAFE.Lib

( Standard.Lib,
TcBase.Lib und
TcSystem.Lib werden
automatisch
eingebunden )

14
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4 Datenstrukturen
4.1 ST_FSoE_xxBytes
TYPE ST FSoE xxBytes :
STRUCT

CMD : BYTE;

SafeDatal : WORD;

CRC1 : WORD;

SafeData2 : WORD;

CRC2 : WORD;

SafeData7 : WORD;

CRC7 : WORD;
ConnID : WORD;
END STRUCT

ST_FSoE_xxBytes: Enthalt das Safety-over-EtherCAT Telegramm mit einer Lange der sicheren Nutzdaten
von 2, 4, 6, 8, 10, 12 oder 14 Bytes (xx wird dabei durch 02 bis 14 ersetzt).

Strukturelement Beschreibung

CMD Command ID. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT
Spezifikation zu finden

SafeData1 Sichere Nutzdaten. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT
Spezifikation zu finden

CRC1 CRC Prufsumme. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT
Spezifikation zu finden

SafeData2 Sichere Nutzdaten. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT
Spezifikation zu finden

CRC2 CRC Prufsumme. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT

Spezifikation zu finden

SafeData7 Sichere Nutzdaten. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT

Spezifikation zu finden

CRC7 CRC Prifsumme. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT
Spezifikation zu finden

ConnID ID der Verbindung. Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT

Spezifikation zu finden

4.2 ST_TWINSAFE_MESSAGE

TYPE ST TWINSAFE MESSAGE :
STRUCT

Data: ARRAY[0..5] OF BYTE;
END_STRUCT

ST_TWINSAFE_MESSAGE: Enthalt das TwinSAFE Telegramm mit einer Lange von 6 Bytes.

Bytenummer Beschreibung

0 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

1 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

2 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

3 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden
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Bytenummer Beschreibung

4 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

5 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

4.3 TwinSAFE_Data

TYPE TwinSAFE Data :
ARRAY[0..5] OF BYTE;
END_TYPE

TwinSAFE_Data : Enthalt das TwinSAFE Telegramm mit einer Lange von 6 Bytes.

Bytenummer Beschreibung

0 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

1 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

2 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

3 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

4 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden

5 Eine detaillierte Beschreibung ist in der Safety-over-EtherCAT Spezifikation zu
finden
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Mehr Informationen:
www.beckhoff.de/tx1200

Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
Hilshorstweg 20

33415 Verl

Deutschland

Telefon: +49 5246 9630
info@beckhoff.de

www.beckhoff.de



mailto:info@beckhoff.de?subject=TX1200
https://www.beckhoff.com
https://www.beckhoff.de/tx1200

	 Inhaltsverzeichnis
	1 Vorwort
	1.1 Hinweise zur Dokumentation
	1.2 Sicherheitshinweise
	1.3 Hinweise zur Informationssicherheit

	2 Übersicht
	3 TwinSAFE Funktionen
	3.1 F_GetVersionTcTwinSAFE
	3.2 FB_TwinSAFE_connection

	4 Datenstrukturen
	4.1 ST_FSoE_xxBytes
	4.2 ST_TWINSAFE_MESSAGE
	4.3 TwinSAFE_Data


		documentation@beckhoff.com
	2022-03-18T09:19:11+0100
	Beckhoff Automation, Verl
	Documentation Publishing




