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1 Vorwort

1.1 Hinweise zur Dokumentation

Diese Beschreibung wendet sich ausschlieRlich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs- und
Automatisierungstechnik, das mit den geltenden nationalen Normen vertraut ist.

Zur Installation und Inbetriebnahme der Komponenten ist die Beachtung der Dokumentation und der
nachfolgenden Hinweise und Erklarungen unbedingt notwendig.

Das Fachpersonal ist verpflichtet, stets die aktuell gultige Dokumentation zu verwenden.

Das Fachpersonal hat sicherzustellen, dass die Anwendung bzw. der Einsatz der beschriebenen Produkte
alle Sicherheitsanforderungen, einschliel3lich samtlicher anwendbaren Gesetze, Vorschriften, Bestimmungen
und Normen erfllt.

Disclaimer

Diese Dokumentation wurde sorgfaltig erstellt. Die beschriebenen Produkte werden jedoch standig
weiterentwickelt.

Wir behalten uns das Recht vor, die Dokumentation jederzeit und ohne Ankindigung zu Uberarbeiten und zu
andern.

Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen in dieser Dokumentation kdnnen keine Anspriche auf
Anderung bereits gelieferter Produkte geltend gemacht werden.

Marken

Beckhoff®, ATRO®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT G10°®, EtherCAT P®, MX-System®, Safety over
EtherCAT®, TC/BSD®, TwinCAT®, TwinCAT/BSD®, TWinSAFE®, XFC®, XPlanar® und XTS® sind eingetragene
und lizenzierte Marken der Beckhoff Automation GmbH.

Die Verwendung anderer in dieser Dokumentation enthaltenen Marken oder Kennzeichen durch Dritte kann
zu einer Verletzung von Rechten der Inhaber der entsprechenden Kennzeichnungen fuhren.

EtherCAT.

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert durch die Beckhoff
Automation GmbH, Deutschland.

Copyright

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind
verboten, soweit nicht ausdricklich gestattet.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fur den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

Fremdmarken

In dieser Dokumentation kdnnen Marken Dritter verwendet werden. Die zugehdrigen Markenvermerke finden
Sie unter: https://www.beckhoff.com/trademarks.

TE8400 Version: 1.0.0 5
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1.2 Zu lhrer Sicherheit

Sicherheitsbestimmungen

Lesen Sie die folgenden Erklarungen zu Ihrer Sicherheit.
Beachten und befolgen Sie stets produktspezifische Sicherheitshinweise, die Sie gegebenenfalls an den
entsprechenden Stellen in diesem Dokument vorfinden.

Haftungsausschluss

Die gesamten Komponenten werden je nach Anwendungsbestimmungen in bestimmten Hard- und Software-
Konfigurationen ausgeliefert. Anderungen der Hard- oder Software-Konfiguration, die tber die
dokumentierten Moglichkeiten hinausgehen, sind unzuldssig und bewirken den Haftungsausschluss der
Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Qualifikation des Personals

Diese Beschreibung wendet sich ausschliellich an ausgebildetes Fachpersonal der Steuerungs-,
Automatisierungs- und Antriebstechnik, das mit den geltenden Normen vertraut ist.

Signalworter

Im Folgenden werden die Signalwdrter eingeordnet, die in der Dokumentation verwendet werden. Um

Personen- und Sachschaden zu vermeiden, lesen und befolgen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise.

Warnungen vor Personenschaden

Es besteht eine Gefadhrdung mit hohem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
hat.

Es besteht eine Gefahrdung mit mittlerem Risikograd, die den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge
haben kann.

A VORSICHT

Es besteht eine Gefadhrdung mit geringem Risikograd, die eine mittelschwere oder leichte Verletzung zur
Folge haben kann.

Warnung vor Umwelt- oder Sachschéaden

Es besteht eine mdgliche Schadigung fir Umwelt, Gerate oder Daten.

Information zum Umgang mit dem Produkt

d Diese Information beinhaltet z. B.:
1 Handlungsempfehlungen, Hilfestellungen oder weiterfiihrende Informationen zum Produkt.

6 Version: 1.0.0 TE8400
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1.3 Hinweise zur Informationssicherheit

Die Produkte der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG (Beckhoff) sind, sofern sie online zu erreichen sind,
mit Security-Funktionen ausgestattet, die den sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und
Netzwerken unterstlitzen. Trotz der Security-Funktionen sind die Erstellung, Implementierung und stéandige
Aktualisierung eines ganzheitlichen Security-Konzepts fur den Betrieb notwendig, um die jeweilige Anlage,
das System, die Maschine und die Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu schiitzen. Die von Beckhoff
verkauften Produkte bilden dabei nur einen Teil des gesamtheitlichen Security-Konzepts. Der Kunde ist
dafur verantwortlich, dass unbefugte Zugriffe durch Dritte auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen und
Netzwerke verhindert werden. Letztere sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet
verbunden werden, wenn entsprechende SchutzmalRnahmen eingerichtet wurden.

Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Beckhoff zu entsprechenden Schutzmalinahmen beachtet werden.
Weiterfuhrende Informationen Uber Informationssicherheit und Industrial Security finden Sie in unserem

https://www.beckhoff.de/secquide.

Die Produkte und Lésungen von Beckhoff werden standig weiterentwickelt. Dies betrifft auch die Security-
Funktionen. Aufgrund der stetigen Weiterentwicklung empfiehlt Beckhoff ausdricklich, die Produkte standig
auf dem aktuellen Stand zu halten und nach Bereitstellung von Updates diese auf die Produkte aufzuspielen.
Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstiitzter Produktversionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Hinweise zur Informationssicherheit zu Produkten von Beckhoff informiert zu sein, abonnieren
Sie den RSS Feed unter https://www.beckhoff.de/secinfo.

TE8400 Version: 1.0.0 7
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2 Einfuhrung

Ein MTP (Module Type Package) ist eine Kommunikationsschnittstelle zwischen einem Uberlagerten
Kontrollsystem (z. B. Prozessleitsystem) und einer modularen Anlage. Das MTP beschreibt die Schnittstelle
von Visualisierung, bereitgestellten Diensten und anderen Merkmalen eines Moduls, sodass in dem
Uberlagerten Kontrollsystem eine einfache Orchestrierung der Module zu einer kompletten Anlage einfach
und schnell erfolgen kann.

Das MTP-Konzept ist in TwinCAT 3 als Softwareldsung durch die Produkte TF8400 TwinCAT 3 MTP
Runtime und TE8400 TwinCAT 3 MTP Engineering integriert. So kann die Kommunikation zwischen dem
Uberlagerten Steuerungssystem (POL) mit den einzelnen Modulen einer komplexen Anlage beschrieben
werden.

Im MTP Engineering wird festgelegt, welche Eigenschaften und Dienste ein softwarebasiertes Anlagenmodul
haben soll und welche Abhangigkeiten zwischen den definierten Diensten bestehen. Dabei besteht ein hoher
Individualisierungsgrad fir die ideale Anpassung an die vor Ort gegebenen Prozesse.

Durch einen eigenen Projekitypen sind die MTP-spezifischen Projektierungen, wie z. B. das Anlegen von
Diensten oder Parametern, in einer eigenen MTP-Ablage mdglich. Durch die gemeinsame Projektmappe
bietet das TwinCAT 3 Engineering die Moglichkeit, das MTP sowie den Quellcode der PLC in einer
Umgebung zu erstellen, zu verandern und zu verwalten. Durch die Anbindung des TwinCAT 3 Engineering
an die Versionskontrolle kann eine konsistente und nachhaltige Ablage eines Projektes erfolgen, in der
sowohl PLC-Quellcode, MTP-Beschreibung als auch weitere Programmquellen erfasst werden.

8 Version: 1.0.0 TE8400
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3 Installation

Systemvoraussetzungen

Technische Daten Voraussetzungen

Betriebssystem Windows 10, 11

Zielplattform PC-Architektur (x64)
TwinCAT-Version TwinCAT 3.1 Build 4026
Erforderliche TwinCAT-Lizenz TE8400 TwinCAT 3 MTP Engineering

TwinCAT Package Manager: Installation (TwinCAT 3.1 Build 4026)

Eine ausfihrliche Anleitung zur Installation von Produkten finden Sie im Kapitel Workloads installieren in der
Installationsanleitung TwinCAT 3.1 Build 4026.

Installieren Sie den folgenden Workload, um das Produkt nutzen zu kénnen:

TE8400 | TwinCAT 3 MTP Engineering

TE8400 Version: 1.0.0 9
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4 Quickstart

Diese Anleitung soll einen Uberblick tiber die Struktur und das Arbeiten mit dem TwinCAT 3 MTP
Engineering geben. Es wird im Wesentlichen auf Standardeinstellmdglichkeiten eingegangen. Die folgenden
Themen werden betrachtet:

Erstellen eines neuen MTP-Projekts [»_10] mit einem MTP-Modul [»_12] in TwinCAT
Erlauterung des MTP-Engineering-Arbeitsbereichs [»_13]

Erstellen eines MTP-HMI-Bildes [»_14]

Anlegen von MTP-Objekten [P_15]

MTP-Export [»_18]
SPS-Code-Generierung [ 20]

7. HMI-Generierung [» 23]

2B o

Die folgende Grafik zeigt den Beckhoff-MTP-Workflow:

Process
Orchestration Orchestration
Layer (e.g. DCS)

Automatic

Rk import HMI generation

Plant engineering

Define Export Generale Generate 3 !
module - MTP PLC code - local HMI - Frogram _ Activate

Module engineering

4.1 Neues MTP-Projekt anlegen

1. Klicken Sie unter File->New auf Project.

mf| File | Edit View Gt Project Debug  TwinCAT  TwinCATHMI  TwinSAFE

[ Mew r|[@ project.. CtrivShifteN |
Open * | ¥ Repository...

& Clone Repositary... T Fie CtrieM
Clase

Close Solution

Save Selected Items Ctrl+5

Save Selected |tems As..,

Save Solution as Archive...

Send Selution by E-Mail...

Save All Ctrl+Shift+ 5

BLU W

Page Setup...
Pririt... Ctri+P

Recent Files *
Recent Prajects and Selutions *

Exit Alt+F4
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2. Wahlen Sie den Projekttyp Empty TwinCAT MTP Project aus.

r

Create a new prOJ ECt | Search for templates (Alt+5) ﬁ‘-'.
Recent FerjECt tempJates All languages - All platforms - All project types
B Empty TwinCAT MTP Project . Empty TwinCAT Connectivity Project
A template for creating an empty TwinCAT Connectivity project. You can add

different kinds of TwinCAT Cennectivity Functions to this project.
Gl TwinCAT XAE Project (XML format)
TwinCAT Connectivity

TwinCAT Drive Manager 2 Project TwinCAT XAE Project (XML format)
TwanCAT XAE Systemn Manager Configuration
I TwinCAT HMI Project Generator
Tl TwinCAT PLC Project
- TwinCAT HMI| Project TwanCAT PLC Systern Manager Configuration

- ¥T Scope Project Empty TainCAT MTF Project
A template for creating an empty TwinCAT MTP project. You can add a TwinCAT MTP
module as subpraject to this project.

[ gal] TwinCAT Drive Manager 2 Project
: TwinCAT Drive Manager 2 Project

MNext

3. Klicken Sie auf die Schaltflache Next.
4. Vergeben Sie einen Projektnamen und wahlen Sie einen Speicherpfad.

Configure your new project

Empty TwinCAT MTP Project

Project name

TwinCAT MTP Projecti |

Location

C\TwinCAT_Projects', =

Solution name (D)

z| Place selution and project in the same directory

Project will be created in “C:\TwinCAT_Projects)\TwinCAT MTP Project V"

Back Create

5. Klicken Sie auf die Schaltflache Create, um das neue MTP-Projekt anzulegen.
= Das MTP-Projekt wird angelegt.

TE8400 Version: 1.0.0
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4.2 Neues MTP-Modul anlegen

In dem MTP-Projekt kénnen Sie ein oder mehrere MTP-Module anlegen.
1. Wahlen Sie im Kontextmenl des MTP-Projekts Add->New Item.

Solution Explorer * 0 x
Ao -3 |[=]
Search Solution Explorer (Ctrl+a) Plv

[ Solution "TwinCAT MTP Project’ (1 of 1 project)

Scope to This
3 New Solution Explorer View

| Add T New tem... Ins

X cut Ctrl+X | 11 Existing ltem... Shift+ Alt+ A
X Delete Del

=[ Rename F2

Unload Project

* Open Folder in File Explorer

2. Klicken Sie auf die Schaltflache Add, um ein leeres MTP-Modul zu erstellen.

Add New ltem = TwinCAT MTP Project]
4 Installed Sort by: |Default -] & [ Search (Ctri+ E) Pl

TwinCAT MTP Proj i -
peck ﬂ TwinCAT MTP Module TWinCATMTP Project  1YPe: TwinCATMTP Project
Creates a new MTP Module

Name: [MTP Modulel.mtpmad

Show Compact View . Add . Cancel

= Das leere MTP-Modul wird erstellt.

12 Version: 1.0.0 TE8400
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4.3  Ubersicht MTP-Engineering

Nachdem Sie das neue MTP-Modul erstellt haben, erscheint die nachfolgende Projektstruktur im Solution

Explorer.

File Edit View Gt Project Debug  TwinCAT
TwinCATHMI  TwinSAFE  PLC  Tools  Window

: i - =4
% Build 4026.12 (Default) =~ - &

Solution Explorer =

4 -8 F
Search Selution Explorer (Ctrl+ ) -
(54 Sclution TwinCAT MTP Projectl’ (1 of 1 project)
4 _rﬁ TwinCAT MTP Project1
P ﬂ MTP Modulel

n@ DataObjects
O Services
= ProcessValues
B Textlists
Hil

Solution Explorer | Team Explorer

Search (Ctrl... S Twin...ject] = O 4

: & ADMIN

MTP Module1 TwinCAT.MTP.VSIX.ProjectProperties -

=%
B Basic "
Module Name MTF Module1
Device Class
Manufacturer
Manufacturer Uri
Product Code
Product Instance Uri
Serial Mumber
Wersion 1.0.0
Device Revision 1.0.0
Software Revision 1.0.0
Hardware Revision 1.0.0 v

Settings

Properties | Toolbox

T* Addto Source Control « [ Select Repository « [

Im Solution Explorer kdnnen neue Objekte, HMI-Seiten und Dienste angelegt und angezeigt werden. Diese

werden in folgende Aspekte eingeteilt:

* DataObjects: Auflistung von MTP-spezifischen Datenobjekten wie z. B. einen analogen Antrieb
AnaDrv. Fir diese Elemente wird spater jeweils eine FB-Instanz in der SPS angelegt.

* Services: Auflistung der Dienste mit ihren zugehérigen Prozeduren, Parametern und Berichtswerten.
Fir die Dienste und ihre Bestandteile werden spater FB-Instanzen in der SPS angelegt.

* ProcessValues: Auflistung von modullibergreifenden ein- und ausgehenden Prozesswerten. Fur
diese Elemente wird spater jeweils eine FB-Instanz in der SPS angelegt.

* TextLists: Auflistung von projektbezogenen und dienstbezogenen Enumerationen. Diese Elemente
werden spater als Objekt in die HMI und als Enumerationen in die SPS Ubertragen.

« HMI: Auflistung von HMI-Ansichten, die spater in TwinCAT-HMI-Seiten (. content) umgewandelt
werden kénnen.

d Sie kdnnen die oben genannten Aspekte grundsatzlich unabhangig voneinander beflllen. Wir

empfehlen mit dem HMI anzufangen.

TE8400 Version: 1.0.0 13
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4.4 Anlegen einer neuen HMI-Ansicht

1. Offnen Sie das Kontextmenii von HMI im Solution Explorer und wahlen Sie Add new Picture, um eine
neue HMI-Ansicht anzulegen.

Solution Explorer * O X

A o-0 [=

Search Solution Explorer (Ctrl+i O -

B3 Solution ‘TwinCAT MTP Project!’
4 8 TwinCAT MTP Project]
4 _ﬂ MTP Modulel
£ DataObjects
O Services
= ProcessValues
B Textlists

E HMI

Scope to This
3 New Solution Explorer View

Compare With...
4 | Add new Picture
Solution Explorer | Teal Iﬂ Copy Ctrl+C
X Delete Del

= Es o6ffnet sich ein Dialog.
2. Verandern Sie unter Basic die wichtigsten Eigenschaften.

Create Picture n

Mame Picture
Width 1280
Height 800
Hierarc 1

»  Settings

Name
Mame of the picture

QK Cancel

3. Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK.
= Die neu erstellte HMI-Ansicht 6ffnet sich.

Der Arbeitsbereich beinhaltet standardmafig eine Rasterung. Im Kontextmenu des Bildes besteht die
Maoglichkeit ein neues visuelles Objekt anzulegen.

14 Version: 1.0.0 TE8400
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TwinCAT MTP Project - HMI - Picture® - O >

HMI - Picture® & X -~ It

Add new VisualObject
Add new Connection
Add new TopologyObject
Add new SemanticGroup

Link VisualObjects with DataObjects

E I E

NEA

4.5 Anlegen eines visuellen Objekts

Ein VisualObject kann statisch oder dynamisch sein. Ein statisches visualObject kann als einfache
Grafik betrachtet werden. Ein dynamisches vVisualObject wird mit einem DataOb-ject verknipft und
stellt somit spater eine Verknipfung zwischen HMI und SPS dar.

Wenn Sie Add new VisualObject im Kontextmenl des HMI-Bildes auswahlen, 6ffnet sich ein Dialog:

& Add new VisualObject - O ot

1. 5elect or Create DataObject Preview

4 <create new> v

2. Select Type

(M) Drive v| | Analog v
LiguidPum
3. Select HMI Control Type (lcon)
@ Liquid Purnp >
4. VisualObject Mame
LiquidPump ‘) C
Mext Cancel

Beim Anlegen eines VisualObject kénnen Sie im Dialog Add new VisualObject folgende Einstellungen
vornehmen:

1. Auswahl oder Erstellung eines DataObject

o Neues DataObject, welches mit dem visualObject verknlpft wird.

TE8400 Version: 1.0.0 15
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o Verknupfung mit einem bereits vorhandenen DataObject
o Keine Verknupfung mit einem DataObject
2. Auswahl des DataObject Typs
o Wenn Sie ein neues DataObject erstellen, wird das Feld Select Type angezeigt und es Sie
kénnen hier den Typ des DataObject auswahlen.
3. Auswahl des Icons

> In Abhangigkeit des ausgewahlten DataObject wird ein Symbol passend zum DataObject
vorausgewahlt. Das Symbol kdnnen Sie bei Bedarf tiber das Dropdown-Meni anpassen.

4. Name des VisualObject

o Der Name wird, wenn Sie ein vorhandenes DataObject ausgewahlt haben, vom DataObject
Ubernommen. Diesen kdnnen Sie bei Bedarf anpassen.

Im Bereich Preview wird das VisualObject dargestellt. Dort besteht zudem die Mdéglichkeit das Objekt
Uber die Pfeile in 90°-Schritten zu rotieren.

Wenn Sie das DataObject neu erstellen mdchten, klicken Sie auf die Schaltflache Next. Dann 6ffnet sich
der Dialog zum Initialisieren des DataObject. Anschliefend wird das VisualObject in dem Bild erstellt.

16 Version: 1.0.0 TE8400
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4.6

Sie kdnnen ein neues DataObject zudem Uber das Kontextmeni des Aspekis DataObjects anlegen.

1. Wahlen Sie im automatisch gedffneten Dialog den Typ aus. (Im Bild z. B. PID-Regler).

Anlegen neuer Datenobjekte

2. Geben Sie die Initialwerte vor.

Create DataObject

B4 | E

~ Basic
TagMame PIDCtrl
TagDescription PID Controller
PVScIMin 0
PVSclMax 250
PVUnit degree_Celsius
. 5PSciMin 0
| SPSciMax 250
; SPUnit degree_Celsius
| SPIntMin 20
| SPIntMax 200
| SPManiin 20
SPManMaz 120
MWMin 0
MY Mazx 100
MY Unit percent
MVScIMin 0
MY Sl 100
P 0.2
' Ti 1.2
Td 0,05
Alarms (Collection)
» Advanced
! | Basic
oK Cancel
TE8400 Version: 1.0.0 17
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= Das Ergebnis im automatisch erstellten SPS-Projekt (siehe Kapitel Automatische SPS-Code-Generierung
[»_20]) sieht dann so aus:

BIDCtrl : FB MTP PIDCtrl := |
TagHame := 'FIDCtrl',
TagDeacription := "PID Controller',
MV = 0,
MMan := 0,
MMax := 100,
MVHin := 0,
MVSclMax := 100,
MVSclMin := 0,
MVnit := E MIP Unit.percent;
05Level := 0,
P o= 0.2,
FV = 0,
FWSclMax == 250,
FV5clMin := 0,
FVUnit := E_MIP Unit.degree_Celsjius,
5P =10,
SPInt := 0,
SPIntMax := 200,
SPIntMin := 20,
SPMan := 0,
SPManMax == 120,
SPHanMin = 20,
SPS5clMax := 250,
S5P5clMin = 20,
SPUnit := E_MTP Unit.degree_Celajus,
SrcChannel := FALSE,
Srcincher := FALSE,
SrcintBuc := | B,
Srclntlp := 5
SrcManhct = E.
SrcManhut :=
SrcMan0p := FA
StateRuthct := FALS
Stateluthut = FF
Scavelutdp := FAI
StateChannel @

StateQffict :=
StateQffhuc := FALSE
StateQffOp := FALSE

StateQphct := FALSE
Statelplhut := FAL
Statefplp = FAL
Td := 0.05,

Ti = 1.2,
WQC = 255):

4.7 MTP-Export

Die Erstellung der MTP-Datei erfolgt Gber das Kontextmenu des Projekts mit Export MTP. Der Export ist
jederzeit moglich, ohne dass ein SPS- oder HMI-Projekt vorhanden sein muss. Damit das Modul jedoch
erfolgreich in eine POL eingebunden werden kann, miissen Sie zuvor das SPS-Projekt erstellen und
aktivieren sowie den OPC-UA-Server initialisieren.

18 Version: 1.0.0 TE8400
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4.8 SPS- und HMI-Projekt generieren

Aus den Objekten der Moduldefinition kénnen Sie mit dem MTP-Engineering ein SPS-Projekt und ein HMI-
Projekt generieren.

Diese Projekte kdnnen Sie jeweils in ein bestehendes Projekt integrieren oder ein neues Projekt generieren
lassen. Die bestehenden Projekte kdnnen Sie in den Moduleigenschaften unter PLC Reference bzw. HMI
Reference auswahlen.

Engineering
TES400 MTP Engineering
. TF8400 . Process
PLC Project MTP Runtime HMI Project Liberary
Runtime @ @
h ® Y
PLC Runtime L = > HMI Server

1. Generieren/integrieren Sie die SPS-Vorlage (Verwendung der TF8400 MTP Runtime).
2. Aktivieren Sie das SPS-Projekt.
3. Generieren/integrieren Sie das HMI-Projekt. (Verwendung der TwinCAT HMI Process Library)

= Durch die vorherige Aktivierung des SPS-Projekts erfolgt das automatische Mapping der HMI-
Controls mit den Funktionsbausteinen in der SPS.

4. Nutzen Sie die Live-View-Verbindung zum Testen des Projekts
5. Ubertragen Sie das HMI-Projekt.

= Die Live-View-Verbindung zum Bedienen des Projekts wurde erstellt
6. Nutzen Sie die Laufzeit-Verbindung zum Bedienen des Projekts.
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4.9 Automatische SPS-Code-Generierung

Erzeugen Sie ein neues SPS-Projekt, das als Grundgerist zur Programmierung dient, indem Sie im
Projektkontextmenl Generate PLC Template auswahlen. Deklarieren, instanziieren und initialisieren Sie
alle DataObjects, Services, ProcessValues und TextLists.

* PLC Code Generation -
ﬂ PLC Template Generation

4 Preparation

Q Create empty TwinCAT Project - succeeded

4 Generate PLC Project: MTPModulel

9 Create empty PLC Project - succeeded

0 Add required Libraries to the PLC Project - succeeded
& Generate GVL_MTP - succeeded

0 Generate PIDCtrl Function Block - succeeded

G Generate Service Function Blocks - succeeded

@ Generate Enums for Textlists - succeeded

o Generate MTP Program - succeeded

|

[ -

Der automatisch generierte Programmcode befindet sich in Ordnern mit dem Namen MTP. Die
Ordnerstruktur unter der TwinCAT PLC sieht wie folgt aus:
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4 gl TWinCAT Project MTP
b [l SYSTEM
MOTION
P m PLC
F] MTP_Runtirme
4 3] MTP_Runtime Project
4 | Zr References
3 Te2_ControllerToolbex
<3 Te2_Standard

-3 Tc2_Systern
-3 Te3_Module
“3 Te3_MTP
4 | DUTs
B [g MTP
4 [ GVLls
b 3 MTP
4 [ POUs
b [ Interface
b g MTP
&] MAIM (PRG)
C3 VIsUs

b Gh PlcTask (PlcTask)
B3 MTP_Runtime.tmec
OF MTP_Runtime Instance
Aufbau der Struktur:
» References
o Alle installierten Bibliotheken
DUTs — MTP
o Alle Textlisten: Enum-Definition, Dienstinteraktionen und Dienstpositionen
GVL — MTP
o |nstanzen der bataObjects und Dienste
POU — MTP — MTP.PRG
o Aufruf der DataObjects und Dienste
POU — MTP — Ordner mit Diensthamen
o Deklaration des Dienstes und der Prozeduren

Innerhalb des automatisch generierten Codes befinden sich Kommentare mit Hinweisen und Warnungen,
Qie beschreiben, welche Bereiche bei der ndchsten Code-Generierung tUberschrieben werden und wo
Anderungen vorgenommen werden kdnnen/sollen:

l ¢ ELEEEELEEEEERE L EEEEE LR EEE R EEELELEL LR BB EEEELEE LR R EEEE
2 ff 8 This file was automatically gensrated by TwinCAT 3 MTP Enginssring.
3 LA R &
4 /& FARNING: Do not edit this function block manually. Any changes made *
5 * yill be overwritten the next time the code gensration process runs. *
: & )
7 A4 % INFO: Implement service states 1n methods. Variables related to 4
2 4/ * this procedure should be added here. This function block can extend *#
g ff 0 existing procedure function blocks. &
J_I_-I FF REARERARERRERRARE R R R R AR EE R R R AR R R R R AR E R R E R AR E R R REERE R R AR EE R R R R EERRERE R

11 FUNCTION BLOCK FE_MTF Filling

1z VAR GENERIC CONSTANT

13 cProcedures _Filling : UINT := 1;

14 cConfParameters_Filling : UINT := 1;
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o

m
1

10

.

m

[ R X

=] ™

(* Link inputs and outputs as neesded.
4 Future code generation will not change existing code.

4 Code for new function blocks will be appended at the esnd. *)

/4 Input Pump Source 1(Analog Drive) 1234567839
PO1{
:= POl.Rpm,
FwdFbk := P0l.FwdCtrl AND FOl.BpmFbk > 0,
:= PO1l.RewCtrl AND FOl.RpmFbk > 0

/7 Input Pump Source Z (Analog Driwve)

PO2{
RpmFbk := FOZ2.Rpm,
FwdFbk := P0Z.FwdCtrl AND PO2.BpmFhk > 0O,
RevFbk := P02.RewCtrl AND PO2.RpmFbk > 0

J/ Output Pump (Analog Drive)

Error List
| Entire Solution ~| ||@ 0 Errors |||A 36 Warnings || © 00f 97 Messages | Clear | |Build + IntelliSense -
™ Description
AA U373 add state implementation
A\ C0373: add state implermentation
A C0ITHF your strings contain special characters, such as B, §, G, & or any other non-standard characters, you need to enable
A\ C0373: Add linking for AlarrmMgmt_PealnformationLabel_PowerSupply
A C0373: Add linking for AlarrmMgmt_Filling_Helding
A\ C0373: Add linking for AlarrmMgmt_Filling_Stopping
A C0373: Add linking for AlarmMgmt_Filling_Aborting
A\ C0373: Add linking for PD1
A C0373: Add linking for P02
A\ C0373: Add linking for P03
A C0373: Add linking for TO1

TwinCAT HMI Configuration QJIgGIgNt=8 Output
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410 HMI-Generierung

Uber das Projektkontextmenii Generate HMI Template kdnnen Sie ein neues HMI-Projekt mit den
dazugehdrigen Inhalten erstellen oder die Inhalte in ein bestehendes HMI-Projekt generieren.

* HMI Generation — U A
HMI Template Generation

4 Preparation

0 Initialization - succeeded
& Create empty HMI project. * succeeded

0 Install ProcessLibrary NuGet Package - succeeded

I .
_ 4 (Generate HMI Content for: MainProcess

Q Create content page - succeeded
Q (enerate Terminations - succeeded
Q Generate Sources - succeeded

Q Generate 5inks + succeeded

Q Generate Visual Objects - succeeded

! Q Finalize - succeeded

Close

- -

d Generieren und aktivieren Sie das SPS-Projekt vor der HMI-Generierung, damit das automatische
1 Mapping zwischen SPS-Funktionsblécken und HMI-Controls umgesetzt wird,

Die Region der Desktop.view im neuen HMI-Projekt wird automatisch erstellt und mit dem neu erstellten
Content verknUpft. Die neue Seite wird anschlieRend automatisch gedffnet. um die Historize Settings
im Hintergrund zu erzeugen.

Nachfolgend sehen Sie die HMI-Ansicht im MTP Engineering und die daraus erstellte TwinCAT-HMI-Seite:
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Uber die Live View kdnnen Sie die Bedienung im TwinCAT HMI Engineering testen oder Sie kénnen das
HMI-Projekt auf einem TwinCAT HMI-Server ibertragen:
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