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Controle baseado em PC: Biblioteca TwinCAT com algoritmo de
posicéo solar otimiza o uso da energia solar nas colheitas.

Alta precisao no rastreamento solar

Os blocos de funcéo do algoritmo TwinCAT de posicéo solar, da Beckhoff,
permite o célculo exato dos angulos do sol em qualquer parte do planeta a
gualquer hora, sem o uso de sensores. Esta solucdo flexivel é ideal para
espelhos parabdlicos e sistemas fotovoltaicos, assim como para outros
sistemas de energia solar que automaticamente rastreiam a posi¢céao do sol
para a 6tima utilizac&o dos raios do sol. O algoritmo de controle que calcula
0 angulo do sol com uma preciséo de £0.001° pode, também, ser usado para
outras aplicac@es, tais como automacgao predial ou com turbinas de vento

para calculos de variagcdes de sombra.

Esta biblioteca para o software TwinCAT com algoritmo de posicdo solar permite a
determinagéo com alta precisao do angulo do sol e dos horarios de nascer, meio
dia e por do sol durante o ano todo. O calculo dos angulos do sol com esta
biblioteca TwinCAT requer apenas a especificacdo da data, hora e da exata
localizagdo (latitude e longitude), utilizando-se, por exemplo, um sistema GPS.
Dependendo da precisdo necessaria o algoritmo pode, ainda, levar em conta
alguns parédmetros adicionais, tais como o fuso horério, altura média acima do
nivel do mar, a inclinacdo do terreno ou a orientagdo do objeto, temperatura e
pressdo do ar, qual a influéncia da refragéo atmosférica. Este algoritmo pode

alcancar a impressionante precisdo de +0.001°.

As areas de aplicagdo incluem: sistemas de espelhos parabdlicos com espelhos
de foco com varios metros de diametro, os quais rastreiam o sol com grande
precisdo afim de focalizar os raios de sol no ponto focal ideal. Estes sistemas
necessitam de medidas do angulo do sol com grande preciso. Instalacfes
fotovoltaicas que rastreiam a posicao do sol operam, também, desta forma. Uma

outra area de aplicacdo refere-se a automacao predial, onde sensores sozinhos
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ndo séo capazes de lidar com o sombreamento causado pelas fachadas de outros
edificios. Este software da Beckhoff pode, também, ser aplicado para o calculo
exato das variagfes de sombra para turbinas de vento, o qual deve ser evitado em
areas populosas. O resultado permite que turbinas individuais possam ser

desligadas, caso necessario.

= TwinCAT Algoritmo de Posicdo Solar
www.beckhoff.com.br/TwinCATSolarPosition
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http://www.beckhoff.com.au/english/twincat/twincat_solar_position_algorithm.htm
http://www.beckhoff.com.br/TwinCATSolarPosition
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Imagem para Imprensa

Texto para aimagem:

O algoritmo dos blocos de fungéo do software TwinCAT permite o célculo, com
grande precisdo, dos angulos do sol em qualquer local do planeta, a qualquer
hora. Esta solucao flexivel é ideal para sistemas de espelhos parabdlicos ou
fotovoltéicos que rastreiam a posi¢ao do sol, bem como para célculos da variacdo

de sombra gerados por turbinas de vento.

Download do texto e daimagem:
download.beckhoff.com/download/press/2010/brazilian/
pr242010_Beckhoff_br.pdf

download.beckhoff.com/download/press/2010/presskit/
pr242010_Beckhoff.zip

Por favor, enviem suas perguntas referentes a “TwinCATSolarPosition” para:
Beckhoff Automag&o Industrial Ltda., Rua Continental, 146 — Jd. do Mar

Sao Bernardo do Campo — SP,

CEP: 09750-060, Brasil

Tel.: +55 (11) 4337-3232, Fax: +55 (11) 4126-3701

E-mail: info@beckhoff.com.br, Internet: www.beckhoff.com.br
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