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Dokumentationshinweise

Disclaimer

Marken

Patente

—
EtherCAT.

Beckhoff Produkte werden fortlaufend weiterentwickelt. Wir behalten
uns vor, die Dokumentation jederzeit und ohne Ankindigung zu
Uberarbeiten. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen
in dieser Dokumentation kdnnen keine Anspriiche auf Anderung be-
reits gelieferter Produkte geltend gemacht werden.

Beckhoff®, TwinCAT®, EtherCAT®, EtherCAT G®, EtherCAT
G10®, EtherCAT P®, Safety-over-EtherCAT®, TWinSAFE®, XFC®,
XTS® und XPlanar® sind eingetragene und lizenzierte Marken der
Beckhoff Automation GmbH.

Die Verwendung anderer Marken oder Kennzeichen durch Dritte
kann zu einer Verletzung von Rechten der Inhaber der entsprechen-
den Bezeichnungen fihren.

Die EtherCAT-Technologie ist patentrechtlich durch folgende An-
meldungen und Patente mit den entsprechenden Anmeldungen und
Eintragungen in verschiedenen anderen Landern geschutzt:

* EP1590927
* EP1789857
* EP1456722
* EP2137893
+DE102015105702

EtherCAT® ist eine eingetragene Marke und patentierte Technolo-
gie, lizenziert durch die Beckhoff Automation GmbH.

TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF



Dokumentationshinweise

Haftungsbeschrankungen

Copyright

BECKHOFF

Version: 1.2

Die gesamten Komponenten dieses in der Original-Betriebsanlei-
tung beschriebenen Produktes werden je nach Anwendungsbestim-
mungen in bestimmter Konfiguration von Hardware und Software
ausgeliefert. Umbauten und Anderungen der Konfiguration von
Hardware oder Software, die Uber die dokumentierten Moglichkeiten
hinausgehen, sind verboten und fihren zum Haftungsausschluss
der Beckhoff Automation GmbH & Co. KG.

Folgendes wird aus der Haftung ausgeschlossen:
» Nichtbeachtung dieser Dokumentation

» Nichtbestimmungsgemafie Verwendung

» Einsatz von nicht ausgebildetem Fachpersonal

* Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile

© Beckhoff Automation GmbH & Co. KG, Deutschland

Die Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwer-
tung und Mitteilung seines Inhalts sind verboten, soweit nicht aus-
drucklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadener-
satz.

Wir behalten uns alle Rechte fur den Fall der Eintragung der Patent,
Gebrauchsmuster und Geschmacksmuster vor.

TE5950 —5



Dokumentationshinweise

Ausgabestande

Personalqualifikation

Bereitstellung Ausgabestinde )
Auf Anfrage erhalten Sie eine Auflistung der Ausgabestande zu An-
derungen in der Dokumentation.

« Anfrage senden an: info@beckhoff.de

Dokumentenursprung
Diese Dokumentation ist in deutscher Sprache verfasst. Alle weite-
ren Sprachen werden von dem deutschen Original abgeleitet.

Produkteigenschaften

Gultig sind immer die Produkteigenschaften, die in der aktuellen Do-
kumentation angegeben sind. Weitere Informationen, die auf den
Produktseiten der Beckhoff Homepage, in E-Mails oder sonstigen
Publikationen angegeben werden, sind nicht mal3geblich.

Diese Dokumentation wendet sich an ausgebildetes Fachpersonal
der Steuerungstechnik und Automatisierung mit Kenntnissen Uber
die geltenden und erforderlichen Normen und Richtlinien.

Das Fachpersonal muss Uber Kenntnisse in der Antriebstechnik und
Elektrotechnik sowie Uber Kenntnisse zum sicheren Arbeiten an
elektrischen Anlagen und Maschinen verfiigen. Dazu zahlen Kennt-
nisse Uber die ordnungsgemalfe Einrichtung und Vorbereitung des
Arbeitsplatzes sowie die Sicherung der Arbeitsumgebung fur andere
Personen.

Fir jede Installation und Inbetriebnahme ist die zu dem Zeitpunkt
veroffentlichte Dokumentation zu verwenden. Der Einsatz der Pro-
dukte muss unter Einhaltung aller Sicherheitsanforderungen, ein-
schliel3lich samtlicher anwendbarer Gesetze, Vorschriften, Bestim-
mungen und Normen erfolgen.

Unterwiesene Person

Unterwiesene Personen haben einen klar definierten Aufgabenbe-
reich und wurden Uber die auszufiihrenden Arbeiten informiert. Un-
terwiesene Personen kennen:

* Notwendige SchutzmafRnahmen und Schutzeinrichtungen

* Die bestimmungsgemalie Verwendung und Gefahren, die sich
aus nicht bestimmungsgemafer Verwendung ergeben kénnen

Geschulte Person

Geschulte Personen erfillen die Anforderungen an unterwiesene
Personen. Geschulte Personen haben zusatzlich vom Maschinen-
bauer oder Hersteller eine Schulung erhalten:

» Maschinenspezifisch oder
* Anlagenspezifisch

Ausgebildetes Fachpersonal

Ausgebildetes Fachpersonal verfligt tber eine spezifische fachliche
Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen. Ausgebildetes Fachper-
sonal kann:

* Relevante Normen und Richtlinien anwenden
+ Ubertragene Aufgaben beurteilen

» Maogliche Gefahren erkennen

* Arbeitsplatze vorbereiten und einrichten

TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF
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BECKHOFF

Version: 1.2

Elektro-Fachpersonal

Elektro-Fachpersonal verfiigt iber umfangreiche fachliche Kenntnis-
se aus Studium, Lehre oder Fachausbildung. Verstandnis fur Steue-
rungstechnik und Automatisierung ist vorhanden. Relevante Normen
und Richtlinien sind bekannt. Elektro-Fachpersonal kann:

» Eigenstandig Gefahrenquellen erkennen, vermeiden und beseiti-
gen

» Vorgaben aus den Unfallverhitungsvorschriften umsetzen
* Das Arbeitsumfeld beurteilen
* Arbeiten selbstandig optimieren und ausfiihren

TE5950 —7



Dokumentationshinweise

Sicherheit und Einwei-
sung

Symbolerklarung

Piktogramme

Lesen Sie die Inhalte, welche sich auf die von Ihnen durchzufiihren-
den Tatigkeiten mit dem Produkt beziehen. Lesen Sie immer das
Kapitel Zu lhrer Sicherheit in der Dokumentation. Beachten Sie die
Warnhinweise in den Kapiteln, sodass Sie ordentlich und sicher mit
dem Produkt umgehen und arbeiten.

Flr eine Ubersichtliche Gestaltung werden verschiedene Symbole
verwendet:

» Das Dreieck zeigt eine Handlungsanweisung, die Sie ausfih-
ren sollen

. Der Punkt zeigt eine Aufzahlung

[...] Die eckigen Klammern zeigen Querverweise auf andere Text-
stellen in dem Dokument

[+] Das Plus-Zeichen in eckiger Klammer zeigt Bestelloptionen
und Zubehor

Um Ihnen das Auffinden von Textstellen zu erleichtern, werden Pik-
togramme und Signalwoérter in Warnhinweisen verwendet:

A GEFAHR

Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen oder tédliche
Verletzungen die Folge sein.

A VORSICHT

Bei Nichtbeachtung kénnen leichte oder mittelschwere Verletzun-
gen die Folge sein.

TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF
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BECKHOFF

Version: 1.2

=l @

Hinweise
Fir wichtige Informationen zu dem Produkt werden Hinweise ver-
wendet. Werden diese nicht beachtet, sind mogliche Folgen:

e Funktionsfehler an dem Produkt
e Schaden an dem Produkt
e Schaden an der Umwelt

Informationen
Dieses Zeichen zeigt Informationen, Tipps und Hinweise fir den
Umgang mit dem Produkt oder der Software.

Beispiele
Dieses Zeichen zeigt Beispiele fir den Umgang mit dem Produkt
oder der Software.

QR-Codes

Dieses Zeichen zeigt einen QR-Code, Uber den Sie Videos oder
Animationen ansehen kdénnen. Voraussetzung fur die Nutzung ist
ein Internetzugang.

Den QR-Code konnen Sie zum Beispiel mit der Kamera lhres
Smartphones oder Tablets auslesen. Wenn |lhre Kamera diese
Funktion nicht unterstitzt, kdnnen Sie eine kostenfreie QR-Code-
Reader-App fir Ilhr Smartphone herunterladen. Bei der Nutzung
von Apple Betriebssystemen nutzen Sie den Appstore, bei Android
Betriebssystemen nutzen Sie den Play Store.

Wenn Sie den QR-Code auf Papier nicht auslesen kénnen, sorgen
Sie flir ausreichende Lichtverhéltnisse und verringern Sie den Ab-
stand zwischen dem Auslesegerét und dem Papier. Nutzen Sie bei
Dokumentation auf einem Bildschirm die Zoom-Funktion, um den
QR-Code zu vergréBern und den Abstand zu verringern.

TE5950 —9



Dokumentationshinweise

Beckhoff Services

Support

Training

Service

Downloadbereich

Firmenzentrale

10—

Beckhoff und die weltweiten Partnerfirmen bieten einen umfassen-
den Support und Service.

Der Beckhoff-Support bietet lhnen technische Beratung bei dem
Einsatz einzelner Beckhoff Produkte und Systemplanungen. Die Mit-
arbeiter unterstiitzen Sie bei der Programmierung und Inbetriebnah-
me komplexer Automatisierungssysteme.

Hotline: +49(0)5246/963-157

Fax: +49(0)5246/963-199
E-Mail: support@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.de/support

Schulungen in Deutschland finden in dem Schulungszentrum der
Unternehmenszentrale in Verl, den Niederlassungen oder nach Ab-
sprache bei den Kunden vor Ort statt.

Hotline: +49(0)5246/963-5000
Fax: +49(0)5246/963-95000
E-Mail: training@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.de/training

Das Beckhoff Service-Center unterstiitzt Sie rund um den After-Sa-
les-Service wie Vor-Ort-Service, Reparaturservice oder Ersatzteil-
service.

Hotline: +49(0)5246/963-460
Fax: +49(0)5246/963-479
E-Mail: service@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.de/service

Im Downloadbereich erhalten Sie zum Beispiel Produktinformatio-
nen, Software-Updates, die Automatisierungs-Software TwinCAT,
Dokumentationen und vieles mehr.

Web: www.beckhoff.de/download

Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
Hulshorstweg 20

33415 Verl

Deutschland

Telefon: +49(0)5246/963-0
Fax: +49(0)5246/963-198
E-Mail: info@beckhoff.com
Web: www.beckhoff.de

Die Adressen der weltweiten Beckhoff Niederlassungen entnehmen
Sie der Internetseite: http://www.beckhoff.de

TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF
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Voraussetzungen

System Stellen Sie vor der Installation des Beckhoff TC3 Drive Manager 2
sicher, dass ihr Computer die minimalen Systemvoraussetzungen
erfullt.
Komponente Systemanforderung
Prozessor 1 GHz oder schneller
Arbeitsspeicher 1 GB RAM

1,5 GB bei der Ausflihrung auf einer virtuellen Maschine

Festplatte 4 GB frei verfligbarer Speicher
Bildschirm Keine besonderen Anforderungen
Grafikkarte DirectX9-kompatibel

Auflosung: 1024 Pixel x 768 Pixel
Betriebssystem Microsoft Windows 7 oder héher

Microsoft Visual Studio Version

Full-Installation:
Microsoft Visual Studio Shell 2010

Update-Version:
Microsoft Visual Studio Shell 2012 und 2013

Software

BECKHOFF Version: 1.2

el @

Aktuellste Software-Version benutzen

Der volle Funktionsumfang des TC3 Drive Manager 2 steht nur mit
der aktuellsten Version zur Verfliigung.

Laden Sie vor der Installation die neuste Version herunter:

TES5950 | TC3 Drive Manager 2

TE5950 —1


https://www.beckhoff.de/forms/twincat3/warenkorb.aspx?lg=de&title=TE5950-TC3-Drive-Manager-2&version=1.1.43.0

Drive Manager 2

Der TC3 Drive Manager 2 ist eine Software zur Inbetriebnahme flr
Beckhoff Antriebsldsungen und wird als eigenstandiges Projekt in
eine Visual Studio Umgebung eingebunden.

Folgende Produkte werden unterstiitzt:
» Einspeisemodule der Baureihe AX86x0
* Achsmodule der Baureihe AX8xxx
» Kondensatormodule der Baureihe AX8810
» Servoklemmen der Baureihe EL72xx, EP72xx und EJ72xx
* Integrierter Servoantrieb AMI81xx
» Dezentrales Servoantriebssystem AMP8000
» Servoverstarker der Baureihe AX5000

Voraussetzung
4 2o Um den TC3 Drive Manager 2 einsetzen zu kénnen, legen Sie lhre
4 7% Devices Achsen im Solution Explorer an.
4 == Device 1 (EtherCAT)
*# mage

*# |mage-Info
- SyncUnits
Inputs
B Outputs
& InfoData
4 T Term 1 (AX8620-0000-0102)
4 PSM Controlword for axis
p B WcState
b B InfoData
BT Term 2 (AX8206-0200-0103)
4 g7 Mappings
.'J NC-Task 1 SAF - Device 1 (EtherCAT)
.'J MNC-Task 1 SAF - Device 1 (EtherCAT)

v vV v v

° Handbuch TC3 User Interface lesen

1 Zur sicheren Beherrschung der Grundfunktionen und um Anpas-
sungen an lhre Projekt-Umgebung im TwinCAT 3 vorzunehmen, le-
sen Sie folgende Dokumentation:
TC3 | User Interface

12— TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF


https://download.beckhoff.com/download/document/automation/twincat3/TC3_User_Interface_DE.pdf

Drive Manager 2

Projekt einfiigen
ﬂ TwinCAT Project1 - TcXaeShell
File Edit View Project Debug  TwinCAT|
i0-o|B-TME|? - -k
m
@&E-o-d|p=]
Search Solution Explorer (Ctrl+) F

ﬂ Solution TwinCAT Project’ (1 project)
B J“I TwinCAT Project1
b SYSTEM
4 = MOTION
4 &) NC-Task 1 SAF
[E NC-Task 1 5VB

Build Solution Ctrl+Shift+B

[re

Rebuild Solution
Batch Build...
Configuration Manager...
% Manage NuGet Packages for Solution...
Restore NuGet Packages

&

New Solution Explorer View
[ Ada 8
Undo..

Commit...

LT RN}

Save TwinCAT Project1 as Archive...

New Project...

Existing Project...
Ins

Shift+Alt+A

New Item...

Existing Item...

' o o

New Solution Folder

BECKHOFF Version: 1.2

» Rechtsklick: ,Solution TwinCAT Project 1°
Ein neuer Auswahlbereich 6ffnet sich.

» Add auswahlen
Ein neuer Auswahlbereich 6ffnet sich.

» Linksklick: ,New Project®
Ein neues Dialogfenster ,Add new Project” 6ffnet sich.

Add New Project ?

E TwinCAT Drive... TwinCAT Drive Manager 2

b Recent

4 Installed Type: TwinCAT Drive Manager 2

P TwinCAT Measurement TwinCAT Drive Manager 2 Project
TwinCAT Projects
TwinCAT PLC

TwinCAT Drive Manager 2|

Not finding what you are looking for?
Open Visual Studio Installer

Name: TwinCAT Drive Manager 2 Project3

0 .

Location |cAUsers\PierreP\source\repos\TwinCAT Project1

Search (Ctrl+E) p-

Der TwinCAT Drive Manager 2 ist vorausgewahlt.

» Linksklick: ,TwinCAT Drive... TwinCAT Drive Manager 2"
» Projektnamen vergeben und Speicherort festlegen

» Mit OK bestatigen

TE5950
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Drive Manager 2

icai Im Dialogfenster ,Search drives...” kénnen Sie lhre angeschlosse-
BaSISemSte"ungen nen Komponenten des Multiachs-Servosystems AX8000 konfigurie-
ren und Basiseinstellungen vornehmen.
ﬂ Search drives .. - m} et

Set the basic settings for the detected drives Options

2 Term 1 (AX8620-0000-0102) |1 Phase AC ~ N v

? Drive 2 (AX8206-0200-0103).Channel A () Unknown configuration. & Scan motor in PreOp Config NC: Movement gl NC feed constant / motor rotation
? Drive 2 (AX8206-0200-0103).Channel B O Unknown configuration. o Scan motor in PreOp Config NC: Movement NC feed [Unslant / motor rotation

Continue Cancel

Wahlen Sie lhre Spannungsversorgung am Einspeisemodul aus.
Spannungsversorgung Liegt keine Versorgungsspannung an, werden die Default Einstel-
lungen verwendet.

Netz auswéihlen:

* Dreiphasig AC
Set the basic settings for the detected drives . .
» Einphasig AC

7 Term 1 (AX8620-0000-0102) |1 Phase AC u 2« DC

? Drive 2 (AX8206-0200-0103).Channel A O Uni

ﬂ Search drives ...

? Drive 2 (AX8206-0200-0102).Channel B () Unl

Spannung auswahlen:

drives ...
Dreiphasige und einphasige Netze DC [V,
asic settings for the detected drives Options B g B d [Vic] [Vocl
100 24
AX8620-0000-0102) |1 Phase AC ‘230 v 200 48
D (AX8206-0200-0103).Channel A () Unknown config 230
2 (AX8206-0200-0103).Channel B () Unknown config 400 -
480

Erweiterte Auswahlmoglichkeiten bei DC-Netzauswahl

Wenn Sie ein DC-Netz auswahlen, kdnnen Sie in der Spannungs-
auswahl zwischen 24 V,.-Spannung und 48 V,.-Spannung unter-
scheiden.

[P

14— TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF



Drive Manager 2

Unknown configuration

230

drives Options

v

:} Unknown configuration. 9 Scan motor in PreOp

:} Unknown configuration. 0 Scan motor in PreOp

Scan motor in PreOp

drives Options

|- BN

(:} Unknown configuration. 0 Scan motor in PreOp|

(:} Unknown configuration. 0 Scan motor in PreOp)

[P

Config NC: Movement

PreOp

PreOp

Config NC: Movement v
Config NC: Movement e

BECKHOFF Version: 1.2

Wenn Sie diese Auswahlmdglichkeit anwahlen, wird Ihr Achsmodul
mit seinen Default-Werten in die Konfiguration Gbernommen. Sie
kénnen die Basiseinstellungen spater im Projekt &ndern.

Motoren mit der Baureihe AM8000 und AM8500 mit elektronischem
Typenschild, werden automatisch gescannt und in die Konfiguration
Ubernommen.

Betriebszustand ,,PreOp*“ herstellen und Motor anschlieRfen
Sie konnen die Funktion ,Scan motor in PreOp“ nur ausflihren,
wenn ein Motor angeschlossen ist und sich das Achsmodul im Be-
triebszustand ,PreOp* befindet.

Sie kénnen den Betriebszustand ,PreOp“ auch herstellen, wenn
kein Motor angeschlossen ist. In diesem Fall werden keine Motor-
daten angezeigt und keine Default-Einstellungen geladen.

Uber diese Funktion nehmen Sie grundlegende Skalierungseinstel-
lungen an der NC-Achse vor.

Auswahimaoglichkeiten:

Auswahl Konfiguration
Linear Die NC-Achse wird als lineare Achse konfigu-
riert
Rotary Die NC-Achse wird als rotatorische Achse
konfiguriert
TE5950 —15



Drive Manager 2

NC-Achse mit dem Achsmodul verlinken

Die Funktion ,Config NC: Movement® setzt eine aktive Verbindung
zwischen der NC-Achse und dem Achsmodul voraus. Stellen Sie
sicher, dass die NC-Achse mit dem Achsmodul verlinkt ist.

el @

16— TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF



Drive Manager 2

NC feed constant

Diese Funktion definiert den zurlickgelegten Weg pro Motorumdre-
hung. Stellen Sie die Mechanik Uber das Menu ,Scaling ein.

NC feed constant m \ / motor rotation
NC feed constant m a / motor rotation

| Continue | | Cancel
_ - Auswahimoglichkeiten:
Lineare NC-Achse Rotatorische NC-Achse
mm °
m Degree
NC feed constantlEEu / motor rotation - S

NC feed constant |60 mm u / motor rotation

| Continue || Cancel

Exkurs: ,,Scaling” lesen
Fur weiterfihrende Informationen zur Bestimmung der ,NC Feed
constant” lesen Sie das Kapitel: ,Exkurs: Scaling®, [Seite 27].

[P

BECKHOFF Version: 1.2 TE5950 —17



Drive Manager 2

Motoren Scannen | g Einstellungen mit OK beStatIgen

Die Motoren werden nun gescannt und in Ihre Konfiguration uber-
nommen.

Die gescannten Motoren werden in griiner Schrift angezeigt:

(@ search drives ... - O X

Set the basic settings for the detected drives Options

+ Term 1 (AX8620-0000-0102) |1 Phase AC b v N

 Drive 2 (AX8206-0200-0103).Channel A (O Unknown configuration. (0) Scan motor in PreOp AM8021-08H0-0000 [ Config NC: Movement [ NC feed constant[ 10 |mm B2
+ Drive 2 (AX8206-0200-0103).Channel B (C) Unknown configuration. (_) Scan mator in PreOp

B .

‘ Ok | ‘ Cancel |

_ Completed...click Ok or Cancel to accept or reject the result.

» Konfiguration mit OK abschlieRen

18— TE5950 Version: 1.2 BECKHOFF



Drive Manager 2

Konfiguration aktivie-
ren
Solution Explorer > o x
@ & | b*lﬁ'|ﬁE| - -
Search Solution Explorer (Ctrl+) P~
-’m Solution TwinCAT Project1’ (2 projects)

4 +ﬂ TwinCAT Drive Manager 2 Project3
4 +1  Term 1 (AX8620-0000-0102) @Device

4 v ] TwinCAT Project1
b SYSTEM
b = MoOTION
Ef piC
[ sareTY
E C++

& AnavyTics

b &l o

» Antrieb auswahlen [Ch A (AM8021-0BH0-0000)]
» Linksklick: ,Activate Configuration“ im Meniband von Visual Stu-

BECKHOFF Version: 1.2

dio

Ein neues Dialogfenster ,Activate Configuration“ 6ffnet sich.
Activate Configuration X
Froject: TwinCAT Projectl
Target: & CK-402540

» Mit OK bestatigen

Ihre Konfiguration ist nun aktiviert.

Ein neues Dialogfenster ,TcXaeShell* 6ffnet sich.
TcXaeShell X

o Restart TwinCAT System in Run Mode

OK

Abbrechen

» Mit OK bestatigen

TwinCAT befindet sich nun im ,Run Mode".

TE5950
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Drive Manager 2

Run Motor

Sicherheitsparameter und Sicherheitseinstellungen priifen
Bevor Sie lhren Testaufbau oder Motor in Betrieb nehmen, stel-
len Sie sicher, dass:

» Die Antriebsparameter korrekt konfiguriert sind

» Der Motor im Handbetrieb von der Maschine oder Anlage ge-
trennt ist

+ Sich Notausschalter in greifbarer Nahe befinden
» Die NC-Achsenparameter korrekt konfiguriert sind

Bei Nichtbeachtung kann es im Betrieb zu schweren bis toédlichen
kérperlichen Verletzungen kommen.

Uber diese Funktion kdnnen Sie den Motor im Handbetrieb verfah-
ren und bewegen.

BECKHOFF

Q Basic settings % Scaling @

Warning and info

2 Tune drive

Caution - Risk of injury or damage of the machine

Be sure to have the correctly configured drive parameters.

Be sure to disconnect the motor to the machinery if possible, in case that you only want to test running the motor.
Be sure to have an emerency stop switch close to you.

Be sure to have the correctly configured NC-Axis parameters.

T (BINC Axis 1] fen-US]

@ Diagnostics M Advanced

» Funktion mit OK aktivieren
Ein neues Dialogfenster ,NC* 6ffnet sich.
Handbetrieb
A NC » ,Enable controller aktivieren
Sie kdnnen den Motor nun im Handbetrieb verfahren.

Online position: 12429.3821

Folgende Funktionen stehen zur Verfiigung:

Manual Functions Parameters
.

- +

++

® ®

20—

Codierung Erlauterung

- Verfahren des Motors in negativer Richtung

-- Schnelles Verfahren des Motors in negativer
Richtung

+ Verfahren des Motors in positiver Richtung

++ Schnelles Verfahren des Motors in positiver
Richtung

kv Stoppen der NC-Achse
R Zurlcksetzen eines Fehlers aus der Motion-NC
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Manuelles Scope View Sie haben die Mdglichkeit im Handbetrieb eine manuelle Scope
View-Aufzeichnung zu starten.

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Geschwindigkeit, die Position
und den Schleppabstand aufzeichnen. Das Scope View ist eine inte-
grierte Funktion des TC3 Drive Manager 2.

BECKHOFF » Linksklick: ,Start record”

© [

X Basicsettings @, Scaling {8 48 Tunedrive @) Diagnostics ‘% Advanced

'®.=:. Scaling

# Basic settings

L
K a4
Pp:000 | End: 10:58:29,123:000 ‘ Pos: 0,00:0 5 000 | End: 10:58:29,123:000 | Pos: 0,00:00:00,528:000 | Time: 10:58:19,123:000 | Date: Mittwoch, 27. Mai 2020
0,000:000/ 14 4 b bl |0,00:00-00,528:00C » 11 |[o0000:10000000] 14« b 41 [0.000000526:000 || & & | e [ Lk i K By i

12637,5

12637,5

12622,5

12607,5

= 12622,5

Position i

12592,5

12577,5
40,0

Velodty lmmis]
o
o
SN
I
S
[

-40,0
0,15

A I

E-002 A\ i

[, i e |

Laa rml

-7,5 \
E-002 ‘J U
0,15
0,000s 1,000  2,000s  3,00s  4000s  5000s  6000s  7,000s  8000s  9,000s  10,000s

Sie haben lhr Scope View erfolgreich aktiviert.
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Reversierbetrieb

Mit der Funktion ,Reversing sequence® haben Sie die Mdglichkeit,

Ihre Achsen zwischen einer definierten Startposition und Endpositi-
on zu verfahren.

. NC

Enable controller
Online position: -0.0002

» ,Enable controller” aktivieren

» Startposition , Target position 1“ und Zielposition ,Target position
2" eingeben

» Geschwindigkeit , Target velocity“ und Wartezeit ,Idle time* ein-

Start mode |Reversing sequence
Target position 1 -500 mm

Target velocity mm/s

Target position 2 mm

Idle time s

geben

Automatisches Scope View

Sie haben die Mdglichkeit, den Reversierbetrieb mit einer automati-
sche Scope View-Aufzeichnung gleichzeitig zu starten.

Trigger start/stop scope

» ,Trigger start/stop scope® aktivieren

22—

. | » Reversierbetrieb mit Start/Stop aktiveren/deaktivieren

et actual position

fposoice [0 | et | Folgende Einstellméglichkeiten stehen zur Verfligung:
Begriff Erlauterung
Target position 1 Startposition der zu verfahrenden Achse
Target position 2 Zielposition der zu verfahrenden Achse
Target velocity Geschwindigkeit mit der lhre Achse im

Reversierbetreib zwischen der Startpositi-
on und der Zielposition verfahrt

Idle time Wartezeit zwischen den gestarteten Ver-
fahrwegen

Trigger start/stop scope |Aktivierung und Stop der automatischen
Scope View-Aufzeichnung
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Tune Drive

Mit dieser Funktion kénnen Sie Einstellungen am Positionsregler,
Geschwindigkeitsregler und Stromregler vornehmen. Sie erhalten
Zugriff auf die mit dem TC3 Drive Manager 2 einstellbaren Regelpa-
rameter.

Wahlen Sie im Auswahlbereich des TC3 Drive Manager 2 das Men(
»1une Drive® aus.

BECKHOFF

# Basic settings
=

@._. Scaling

AxisReady| g (BRNC: Axis 3 Spindel] en-US]

Q Diagnestics W Advanced

BECKHOFF

Version: 1.2

Ein neuer Auswahlbereich 6ffnet sich.

Sie habend die Moglichkeit, durch einen Linksklick auf die verschie-
denen Regler weitere Auswahlbereiche zu 6ffnen. In der folgenden
Tabelle sind die Einstellmdglichkeiten den Reglern zugeordnet.

isReady] = (BEINC: Axis 3 Spindel] [en-US

©_ scaling @ Runmotor | B @ Diagnostics W
 Ch A Modes of operation  Cyclic_synchvanous_position_mode_CsP &) [
ller overvi »
=}
Position controller Velocity controller Current controller
T set add

Kp [0.05765] Nm/(rad/s) Kp[5021215 V/A

Kv[1 s Tn [0008 | s Tn [0.000240 s

Velocity
calculation

Pactfol |

Folgende Einstellmoglichkeiten stehen zur Verfiigung:

Reglerstruktur Erlauterung
Positionsregler K, = Verstarkungsfaktor = P-Anteil

.Position controller*
Geschwindigkeitsregler |K, = Verstarkungsfaktor = P-Anteil

»Velocity controller* T, = Zeitkonstante; Nachstellzeit = |-Antell

Stromregler K, = Verstarkungsfaktor = P-Anteil

~Current controller® T, = Zeitkonstante; Nachstellzeit = |-Anteil
TE5950 —23



Drive Manager 2

: : Mit dieser Funktion kénnen Sie ,Error Codes® und ,Error Messages”
DlagnOStlcs auslesen und Uberprifen, ob der Antrieb fehlerfrei lauft oder Fehler
und Warnungen vorliegen.

Unterschiedliche Auswahimoglichkeiten

Beachten Sie, dass je nach angeschlossener und konfigurierter
Komponente unterschiedliche Auswahlmdglichkeiten im Menu ,Dia-
gnostics” angezeigt werden.

Nachfolgend erhalten Sie Informationen Uber die Auswahlmoglich-
keiten fur Einspeisemodule der Baureihe AX86xx und Achsmodule
der Baureihe AX8xxx.

el @

Wahlen Sie im Auswahlbereich des TC3 Drive Manager 2 das Menu
,Diagnostics® aus.

BECKHOFF g (BRINC: Axis 3 Spindel] [en-US]

‘." Advanced

ﬁ Basic settings @_ Scaling '@} Run motor u‘.? Tune drive

Ein neuer Auswahlbereich offnet sich.

Sie haben die Mdglichkeit verschiedene Fehlertypen und Informati-
onsarten zu interpretieren und diese auszuwerten. Daraus lassen
sich Ruickschlisse Uber mogliche Fehler im Antriebsstrang oder an
Ihren Komponenten ziehen.

=4 (BN Ais 3 Spindel] [en-Us

©_ Saling @ Runmotor  &ff Tunedrive | (@) #® Advanced

£ Basic settings

Error code and message |l Export
RS Device operating time: 28d.16h:23m:18s_Channel power stage time: 1d.00h:18m:24s_Channel error counters (1) Reset error
Check software configuratien | g g 76 Erors B4 1+ 0 Warmings [ @ 3 Informaton ] Only acual messages
Watch window Type Time Date Diagnostic Code  Message
@information 08:54:25 372 ms 12062020  0x0000  Ch A, AxisMainSlot(: No Error

Oinformation  07:37:45 782 ms 12.06.2020 OXFFFD Debug firmware, replace "As soon as possible™!

Oinformation  07:37:45 782 ms 12.06.2020 0x5586 Restored Errormessages from persistent memory

D error 05:49:19 494 ms 12.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Derror 10:31:24 552 ms 11.06.2020 0x8181 Lost Distributed docks Sync

Derror 103124533 ms 11062020  0:8180  System restart or synclost

@ error 07:39:46 778 ms 11.06.2020 Ox8180 System restart or sync lost

Derror 073441368 ms 11062020 08180 System restart or sync lost

@ error 07:30:03 562 ms 11.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Serror 07:29:00 222 ms 11.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Derror 0728:19245ms 11062020  (x8180  System restart or sync st

Derror 07:27:20 255 ms 11.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Derror 072303158 ms 11062020  OxB180  System restart or sync ost

emror 07:21:47 771 ms 11.06.2020 0x8180  System restart or syne lost

Derror 06:26:54 286 ms 11.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Derror 062313404 ms 11062020 G180 System restart or synclost

Derror 03:17:10 31 ms  11.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Derror 00:19:42 465 ms 11062020 0:8180  System restart or sync lost

Derror 23:47:54 343 ms 10.06.2020 Ox8180 System restart or sync lost

error 2326:51 449 ms 10.06.2020 0x8180  System restart or sync lost

Berror 2316:36 672 ms 10062020  OxB180  System restart or synclost

Serror 23:05:47 127 ms 10.06.2020 0x8180 System restart or sync lost

Berror 2256:53 148 ms 10062020 (xg180  System restart or synclost

Folgende Informationen stehen zur Verfiigung:

Beschreibung Erlauterung
Error Schwerwiegender Fehler, der bis zur Gera-

teabschaltung fihren kann. Tritt auf wenn
zum Beispiel ein konfigurierter Grenzwert
Uberschritten wird.

Warning Vorstufe der Gerateabschaltung. Diese
Stufe macht auf eine mogliche Uberschrei-
tung der Grenzwerte aufmerksam.

Information Allgemeine Information die keine Auswir-
kungen auf die Komponenten oder die Kon-
figuration des Antriebsstrangs hat

Only actual messages |Mit dieser Schaltflache werden nur die ak-
tuellsten Meldungen angezeigt
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Meldungen l6schen

Export

Channel error counters (1)

Reset error

=

Auswahlmaglichkeiten
AX86xx

Sie haben die Mdglichkeit, Fehler im Servoverstarker zu quittieren,
wenn die Fehlerursache behoben ist. Hinweise und Meldungen wer-
den dann aus der Fehlerliste geldscht.

» Schaltflache ,Reset error wahlen
Sie haben die Fehler im Servoverstarker erfolgreich zurickgesetzt.

Sie haben die Moglichkeit, im Auswahlbereich ,Diagnostics® ver-
schiedene Informationen anzeigen zu lassen.

Error code and message

Check software configuration
Compare xml with online description

Watch window

Informationsarten

Erlauterung

Auswahlmoglichkeiten
AX8xxx

Error code and message

Fehlercodes und Meldungen mit
dazugehdriger Klartext-Fehler-
meldung

Check software configuration

Abgleich zwischen glltiger Star-
tup-Liste und aktueller Konfigura-
tion

Compare xml with online descrip-
tion

Uberpriifung der XML-Datei

Watch window

Aktuelle Werte der ausgewahlten
Parameter

Sie haben die Moglichkeit, im Auswahlbereich ,Diagnostics” ver-
schiedene Informationen anzeigen zu lassen.

Error code and message

DSL error log
Check software configuration

Watch window

BECKHOFF Version: 1.2

Informationsarten

Erlauterung

Error code and message

Fehlercodes und Meldungen mit
dazugehdriger Klartext-Fehler-
meldung

DSL error log

Aktuelle Fehlerhistorie des Enco-
ders

Check software configuration

Abgleich zwischen glltiger Star-
tup-Liste und aktueller Konfigura-
tion

Watch window

Aktuelle Werte der ausgewahlten
Parameter
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Advanced

Mit dieser Funktion kdnnen Sie weitere Einstellungen an lhrer Konfi-
guration vornehmen.

Wahlen Sie im Auswahlbereich des TC3 Drive Manager 2 das Men(
~Advanced* aus.

# Basic settings % Scaling

-r;{? Tune drive @ Diagnostics

AuswahIimaglichkeiten

Startup list X

Process data

26—

Ein neuer Auswahlbereich offnet sich.

£ Bascsettings @ Deviceinfo @ Diagnostics 14K

Startup list Powersupply-Axis connection
Process data Search parameter

ey Index Transition Complete access Name Setvalue

+ oaci ps Tue Gownload pdo OXIC12 index

+ oaci3 ps Tue download pdo 0x1C13 index
0x103:05 P False Diagnosis History / Flags 1
0600004 Ps  False PSM Parameters / Mains type oc@ | |
0600011 ps  Faise PSM parameters / Control word Deactivate Umains pr Il
0600006 ps Faise PSM Parameters / Mains voltage 2V
0x800001 ps  false PSM Parameters / DC link max voltage 9% v
0x80000E ps False PSM Parameters / Brake resistor connectionmode [Intemnal brake resistor J§|
0600007 Ps  False PSM Parameters / Mains voltage max tolerance 25 %
0600008 ps Faise PSM Parameters / Mains voltage min tolerance 25 %

Sie haben die Mdglichkeit, im Auswahlbereich ,,Advanced” verschie-
dene Listen anzeigen zu lassen.

Suchfunktion starten:
» Linksklick: ,Startup list, ,Process data” oder “Parameter list”

Ein neuer Auswahlbereich offnet sich.

Startup list Powersupply-Axis connection

Process data | Search parameter. ‘powevi | X | |Search option: Show complete structure
Parameter list Index Name Actual value
= 0x6003 PSM Actual process values 3
0x6003:00 SublIndex 000
0x6003:01 Actual brake resistor continuous power
0x6003:02 Actual brake resistor short-time energy
- = 0x6004 PSM Warning register

» Suchbegriff in ,Search parameter” eingeben

Optionen beachten:
Option Erlauterung

Show complete structure |Zeigt alle gefundenen Parameter in der

dazugehdrigen Parametergruppe an

Sie haben die Suchfunktion erfolgreich durchgefiihrt.
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Die folgenden Einstellungen sind exemplarisch. Sie kdnnen je nach
Anwendung, Applikation, Maschine oder Anlage variieren.

Einstellungen am Beispiel einer rotatorischen NC-Achse
66 Voraussetzung:

Ein Rundtisch mit 360°

Ein Getriebe mit einer Ubersetzung von i = 10

Ergebnis:

NC feed constant = 36° pro Motorumdrehung

Im Meni ,NC feed constant* haben Sie die Mdglichkeit, die Daten
Ihrer Mechanik einzutragen. Wahlen Sie dazu im Auswahlbereich
des TC3 Drive Manager 2 das Menu ,Scaling“ aus.

BECKHOFF

# Basic settings m & Run motor &% Tune drive a Diagnostics ‘-:’ Advanced

Ein neuer Auswahlbereich offnet sich.

# Basic settings & & Run motor o% Tune drive a Diagnostics .,' Advanced

Drive settings
Drive rotational position resolution 1048576 (2% n Inc / motor rotation
* Drive modulo settings

v Drive position offset settings

NC-Parameter settings

(;' Linear movement o Rotatory movement

_ Gear ratio (load side : motor side)

NC Feed constant = |360 | |' x( | 1 | z | 10 |] =36 " / motor rotation

[ Invert NC-Encoder counting direction [] invert NC-Drive motor polarity

Suggested default parameter settings for the linked NC-axis a Il Save NC parameters
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: Im Auswahlbereich ,NC-Parameter settings“ haben Sie die Mdglich-
EmSte"ungen keit, Inre Mechanik zu dimensionieren und so lhre ,NC Feed con-
stant” zu bestimmen.

NC-Parameter settings » Rotatorische Bewegung auswahlen

| () Linear movement ® Rotatory movement |

NC Feed constant = |36t} °

[] Invert NC-Encoder counting direction Y

Sugagested default parameter settings for the linked

NC-Parameter settings » Rundtisch aus Beispiel mit 360° eingeben

() Linear maovement Q Rutah:lm movement

MNC Feed constant = |36U' "

[ invert NC-Encoder counting direction [Cn

Suggested default parameter settings for the linked

» Getriebelbersetzung 1:10 einstellen
» Einstellungen mit ,Save NC parameters bestatigen

Gear ratio (load side : motor side) Sie haben lhre Mechanik erfolgreich dimensioniert. lhre ,NC Feed
q0 | 1 s 10 |)=36"/moterromation | | constant” betragt 36° pro Motorumdrehung.

nvert NC-Drive motor polarity

NC-axis o Il Save NC parameters
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Mehr Informationen:
www.beckhoff.de/te5950

Beckhoff Automation GmbH & Co. KG
Hilshorstweg 20

33415 Verl

Deutschland

Telefon: +49 5246 9630
info@beckhoff.de
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